
机器人技术

IRB 120
工业机器人
ABB最小机器人——紧凑柔性生产的理想之选

紧凑轻量

作为ABB目前最小的机器人，IRB 120在紧凑空间内凝聚

了ABB产品系列的全部功能与技术。其重量减至仅25kg，
结构设计紧凑，几乎可安装在任何地方，比如工作站内

部，机械设备上方，或生产线上其他机器人的近旁。

用途广泛

IRB 120广泛适用于电子、食品饮料、机械、太阳能、制

药、医疗、研究等领域，进一步增强了ABB新型第四代机

器人家族的实力。

采用白色涂层的洁净室ISO 5级机型适用于高标准洁净生

产环境，开辟了全新应用领域。

这款6轴机器人最高荷重3kg（手腕(五轴)垂直向下时为

4kg），工作范围达580mm，能通过柔性（非刚性）自动

化解决方案执行一系列作业。IRB 120是实现高成本效益

生产的完美之选，在有限的生产空间其优势尤为明显。

易于集成

IRB 120仅重25kg，出色的便携性与集成性，使其成为同

类产品中的佼佼者。该机器人的安装角度不受任何限制。
机身表面光洁，便于清洗；空气管线与用户信号线缆从底

脚至手腕全部嵌入机身内部，易于机器人集成。 

IRB 120是ABB新型第四代机器人家族的最新

成员，也是迄今为止ABB制造的最小机器人。
IRB 120具有敏捷、紧凑、轻量的特点，控制

精度与路径精度俱优，是物料搬运与装配应

用的理想选择。

优化工作范围

除水平工作范围达580mm以外，IRB 120还具有一流的工

作行程，底座下方拾取距离为112mm。IRB 120采用对称

结构，第2轴无外凸，回转半径极小，可靠近其他设备安

装，纤细的手腕进一步增强了手臂的可达性。

快速，精准，敏捷

IRB 120配备轻型铝合金马达，结构轻巧、功率强劲，可

实现机器人高加速运行，在任何应用中都能确保优异的精

准度与敏捷性。

IRC5紧凑型控制器：小型机器人的最佳“拍档”

ABB新推出的这款紧凑型控制器高度浓缩了IRC5的顶尖功

能，将以往大型设备“专享”的精度与运动控制引入了更

广阔的应用空间。

除节省空间之外，新型控制器还通过设置单相电源输入、
外置式信号接头（全部信号）及内置式可扩展16路I/O系

统，简化了调试步骤。

离线编程软件RobotStudio可用于生产工作站模拟，为机

器人设定最佳位置；还可执行离线编程，避免发生代价高

昂的生产中断或延误。

缩小占地面积

紧凑化、轻量化的IRB 120机器人与IRC5紧凑型控制器这

两种新产品的完美结合，显著缩小了占地面积，最适合空

间紧张的应用场合。
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规格

型号 工作范围 有效荷重 手臂荷重

IRB 120-3/0.6 580 mm 3 kg（4 kg）* 0.3 kg
特性

集成信号源 手腕设10路信号

集成气源 手腕设4路空气（5 bar）
重复定位精度 0.01 mm
机器人安装 任意角度

防护等级 IP30
控制器 IRC5紧凑型 / IRC5单柜型

运动

轴运动 工作范围 最大速度

轴1旋转 +165°~ -165° 250°/s
轴2手臂 +110°~  -110° 250°/s
轴3手臂 +70°  ~  -90° 250°/s
轴4手腕 +160°~  -160° 320°/s
轴5弯曲 +120°~  -120° 320°/s
轴6翻转 +400°~  -400° 420°/s
性能

1 kg拾料节拍

25×300×25 mm 0.58 s

TCP最大速度 6.2 m/s

TCP最大加速度 28 m/s2

加速时间0-1 m/s 0.07 s
电气连接

电源电压 200-600 V，50/60 Hz
额定功率

   变压器额定功率 3.0 kVA
功耗 0.25 kW
物理特性

机器人底座尺寸 180×180 mm
机器人高度 700 mm
重量 25 kg
环境

机械手环境温度：
运行中 +5°C（41°F）至 +45°C（122°F）
运输与储存时 -25°C（-13°F）至 +55°C（131°F）
短期 最高+70°C（158°F）
相对湿度 最高95％
选件 洁净室ISO 5级

（IPA认证）**
噪音水平 最高70 dB (A)
安全性 安全停、紧急停

2通道安全回路监测

3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

www.abb.com.cn/robotics

IRB 120
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手腕中心点工作范围与荷重图

*  带垂直手腕

** 特定条件下可达到ISO 4级
数据与尺寸若有变更，恕不另行通知
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机器人技术

IRB 1200
小快灵、多用途的小型工业机器人

作为一个机器人系列，IRB 1200 提供的两种型号广泛适用于各类

作业，且两者间零部件通用，显著降低了备件成本。两种型号的

工作范围分别为 700 mm 和 900 mm，最大有效负载分别为 7 kg
和 5 kg。

IRB 1200 能够在狭小空间内淋漓尽致地发挥其工作范围与性能优

势。两次动作间移动距离短，既可以缩短节拍时间，又有利于工

作站体积的最小化，堪称以小取胜、引领同业的设计典范。

全新设计

IRB 1200 的设计兼顾功能与美观。光洁的表面便于清洁和保养，

是数控机床上下料和食品业物料搬运的理想之选。IRB 1200 的每

个细节都体现了这一注重效率的设计理念，最终造就了这款体积

缩小 15% 而速度提高 10% 的高效产品。

结构紧凑

IRB 1200 第 2 轴无外凸，这一创新设计使其具有比其他小型机器

人更长的行程，大幅缩短了机器人与工件之间的距离，同时不失

其优异性能。对于电子加工、抛光之类的小型工作站，当机器人

采用吊顶安装时，其行程优势在增强紧凑性方面表现尤为突出。

IRB 1200 机身小巧，有效工作范围宽大，有利于加快生产节拍，

减少设备占用空间。

易于集成

IRB 1200 内置 4 条气管、10 路用户信号线及以太网线，在设计

上充分考虑了集成的便利性。例如，电路和气路均可经由侧门或

底部（可选）接入机器人；还预设以太网端口，便于机器人同其

他设备集成。所有线路上至手腕法兰处，下至底座，全程在机器

人内部走线，使系统结构更为紧凑。

坚固耐用

两种型号的 IRB 1200 均能以任意角度安装，标配 IP 40 防护等级，

可选 IP 67 防护等级，下期拟推 ISO 4 洁净室版本。

如何使生产设备缩小 15%、速度
加快 10% ？答案就在 ABB IRB 
1200 机器人。随着该款机器人
的面市，ABB 在保持机器人工作
范围宽广这一优势的同时，一举
满足了物料搬运和上下料环节对
柔性、节拍、易用性及紧凑性的
各项要求。

IRB 1200
A compact, flexible, fast and functional small industrial robot
 

Robotics

Have you ever wanted to make 
your machines 15% smaller 
and 10% faster? ABB’s  
IRB 1200 allows you to do 
exactly that. Specifically, it 
addresses the needs of the 
material handling and machine 
tending industries for flexibility, 
ease of use, compactness 
and short cycle times while 
still maintaining large working 
envelopes.

As a family of robots, the IRB 1200 comes in two variants 
which can handle a wide range of applications and are cost 
effective due to commonality of parts. The 700 mm reach 
variant can carry a payload of up to 7 kg, while the longer 
reach 900 mm variant can carry up to 5 kg of payload. 
The IRB 1200 excels in situations that require a compact pa-
ckage without sacrificing working range or functionality. Short 
throw distances between operations make for faster cycle 
times in as small a cell as possible, meaning you can do more 
with less. The IRB 1200—better by design and best in class.

New design 
The IRB 1200’s functional form factor is a feature which is 
not merely a cosmetic enhancement. Its smooth surfaces 
make it easy to keep clean and maintain in environments such 
as CNC machine tending and material handling in the food 
industry. This theme of efficient design is one which can be 
found across the entire spectrum of IRB 1200 features and 
results in features that allow for 15% smaller cells with 10% 
shorter cycle times.

Compact 
The IRB 1200 has no offset in axis two—an innovation that 
results in a longer stroke than other small robots, meaning 

it can be placed very close to the work piece and still be 
functional. One particular benefit of this long stroke is that it 
allows for a much more compact installation when the robot is 
mounted on the ceiling inside a small cell, such as in electro-
nics machining or polishing applications. 

The robot’s large useable working area contained in a small 
package leads to shorter cycles and more compact machines.

Easy to integrate 
With four air ducts, 10 customer signals and Ethernet,  
the  IRB 1200 is built with ease-of-integration in mind. For 
instance, both electrical and air connections can be made 
to the robot via side ports or an underline option, and the 
Ethernet port makes it easy to integrate with other equipment. 
These connections are routed internally on the robot from  
very close to the wrist flange all the way to the foot, thus 
enhancing the compactness of the package.

Durable 
Both IRB 1200 variants can be mounted at any angle and 
come with IP 40 protection as standard—IP 67 protection is 
also available as an option and an ISO 4 clean room version is 
planned for the next release.
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IRB 1200 | ABB data sheet

Features and benefits
 − 15% smaller cells that have 10% shorter cycle times
 − IP 40 protection as standard; IP 67 protection is also 

available as an option
 − 4 air ducts, 10 customer signals and Ethernet routed  

internally from wrist flange to foot
 − Two variants with 700 mm reach/7 kg payload and 900 mm 

reach/5 kg payload  
 − Mountable at any angle
 − Large useable working area in a compact footprint

Physical

Dimension base                 210mm*210 mm 210mm*210 mm

Weight                 52 KG  54 KG

Electrical connections

Supply voltage                 200-600 V, 50-60 HZ

Transformer rating                 4.5 KVA  4.5 KVA

Power consumption                0.39 KW  0.38 KW

Performance               IRB 1200-7/0.7                IRB 1200-5/0.9

1 kg picking cycle

25* 300 * 25 mm                  0.42s  0.42s

Max TCP Velocity                 7.3 m/s  8.9 m/s

Max TCP Acceleration             35 m/s*s 36 m/s*s

Acceleration time 0-1m/s        0.06s  0.06s

Movement

                             IRB 1200-7/0.7             IRB 1200-5/0.9

Axis movement    Working             Maximum  Working            Maximum                      
                             range                 speed       range                  speed

Axis 1 Rotation      +170° to -170°   288°/s       +170° to -170°    288 °/s

Axis 2 Arm             +135° to -100°   240°/s       +130° to -100°   240 °/s

Axis 3 Arm               +70° to -200°   300°/s        +70° to -200°    300 °/s

Axis 4 wrist            +270° to -270°   400°/s       +270° to -270°   400 °/s

Axis 5 Bend          +130° to -130°   405°/s       +130° to -130°    405 °/s

Axis 6 Turn            +360° to -360°   600°/s       +360° to -360°    600 °/s

Features      

Integrated signal supply 10 signals on wrist

Integrated air supply 4 air on wrist(5 bar)

Integrated ethernet   one 100/10 Base-TX ethernet port

Position repeatability IRB 1200-7/0.7  0.02 mm

Position repeatability IRB 1200-5/0.9 0.025 mm

Robot mounting  Any angle

Degree of protection IP40 / IP67

Controllers  IRC5 compact / IRC5 single cabinet

Specification

Robot Version          reach          payload          armload

IRB 1200-7/0.7         703mm       7kg                  0.3kg

IRB 1200-5/0.9         901mm       5kg                  0.3kg
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规格

机器人型号 工作范围 有效负载 手臂负载

IRB 1200-7/0.7 703 mm 7 kg 0.3 kg
IRB 1200-5/0.9 901 mm 5 kg 0.3 kg

特性

集成信号源 手腕设 10 路信号

集成气源 手腕设 4 路空气（5 bar）
集成以太网 一个 100/10 Base-TX 以太网端口

重复定位精度（IRB 1200-7/0.7） 0.02 mm
重复定位精度（IRB 1200-5/0.9） 0.025 mm
机器人安装 任意角度

防护等级 IP40 / IP67
控制器 IRC5 紧凑型 / IRC5 单柜型

运动

IRB 1200-7/0.7 IRB 1200-5/0.9
轴运动 工作范围 最大速度 工作范围 最大速度

轴 1 旋转 +170° ～ -170° 288°/s +170° ～ -170° 288°/s
轴 2 手臂 +135° ～ -100° 240°/s +130° ～ -100° 240°/s
轴 3 手臂 +70° ～ -200° 300°/s +70° ～ -200° 300°/s
轴 4 手腕 +270° ～ -270° 400°/s +270° ～ -270° 400°/s
轴 5 弯曲 +130° ～ -130° 405°/s +130° ～ -130° 405°/s
轴 6 翻转 +360° ～ -360° 600°/s +360° ～ -360° 600°/s

性能 IRB 1200-7/0.7 IRB 1200-5/0.9

1 kg 拾料节拍

25×300×25 mm 0.42 s 0.42 s
TCP 最大速度 7.3 m/s 8.9 m/s
TCP 最大加速度 35 m/s*s 36 m/s*s
加速时间 0-1 m/s 0.06 s 0.06 s

电气连接

电源电压 200-600 V，50-60 Hz
变压器额定功率 4.5 kVA 4.5 kVA
功耗 0.39 kW 0.38 kW

物理特性

底座尺寸 210×210 mm 210×210 mm
重量 52 kg 54 kg

特性与优势

- 工作站缩小 15%，节拍时间缩短 10%
- 标配 IP 40 防护等级，可选 IP 67 防护等级

- 4 条气管、10 路用户信号线及以太网线，从手腕法兰到底座全程

内部走线

- 提供两种型号：700 mm 工作范围 /7 kg 有效负载和 900 mm 工

作范围 /5kg 有效负载

- 能以任意角度安装

- 机身小巧，有效工作范围宽大

2   IRB 1200 | ABB数据表
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ABB data sheet | IRB 1200

IRB 1200 7/0.7 Payload

IRB 1200 5/0.9 Payload

IRB 1200 7/0.7 Payload, wrist down

IRB 1200 5/0.9 Payload, wrist down

ABB data sheet | IRB 1200

IRB 1200 7/0.7 Payload

IRB 1200 5/0.9 Payload

IRB 1200 7/0.7 Payload, wrist down

IRB 1200 5/0.9 Payload, wrist down

IRB 1200 7/0.7 有效负载

IRB 1200 5/0.9 有效负载

IRB 1200 7/0.7 有效负载（手腕向下）

IRB 1200 5/0.9 有效负载（手腕向下）

ABB数据表 | IRB 1200   3
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机器人技术

IRB 140
工业机器人IRB 140

Industrial Robot

Robotics

Main Applications
Arc welding
Assembly
Cleaning/Spraying
Machine tending 
Material handling 
Packing
Deburring

Small, Powerful and Fast
Compact, powerful IRB 140 industrial robot. 
Six axis multipurpose robot that handles payload of 6 kg,  
with long reach (810 mm). The IRB 140 can be floor mounted, 
inverted or on the wall in any angle. Available as Standard, 
FoundryPlus, Clean Room and Wash versions, all mechani-
cal arms completely IP67 protected, making IRB 140 easy to 
integrate in and suitable for a variety of applications. Uniquely 
extended radius of working area due to bend-back mecha-
nism of upper arm, axis 1 rotation of 360 degrees even as 
wall mounted. 
The compact, robust design with integrated cabling adds to 
overall flexibility. The Collision Detection option with full path 
retraction makes robot reliable and safe. 

Using IRB 140T, cycle-times are considerably reduced where 
axis 1 and 2 predominantly are used. 
Reductions between 15-20 % are possible using pure axis 
1 and 2 movements. This faster versions is well suited for 
packing applications and guided operations together with 
PickMaster.
IRB Foundry Plus and Wash versions are suitable for operat-
ing in extreme foundry environments and other harch environ-
ments with high requirements on corrosion resistance and 
tightness. In addition to the IP67 protection, excellent surface 
treatment makes the robot high pressure steam washable. 
The white-finish Clean Room version meets Clean Room class 
10 regulations, making it especially suited for environments 
with stringent cleanliness standards. 

主要应用领域

弧焊

装配

清理/喷雾

上下料

物料搬运

包装

去毛刺

小巧，强劲，快速

外形紧凑、功能强劲的IRB 140是一款六轴多用途工业机

器人，有效荷重6 kg，工作范围长达 810mm，可选落地

安装、倒置安装或任意角度挂壁安装方式。IRB 140分标

准型、铸造专家型、洁净室型、可冲洗型4种机型，所有

机械臂均全面达到IP67防护等级，易于同各类工艺应用相

集成与融合。IRB 140上臂采用后翻转机构，即使采用挂

壁安装，第1轴仍可旋转360度，工作半径显著扩大。

IRB 140设计紧凑、牢靠，采用集成式线缆包，进一步

提高了整体柔性。可选配碰撞检测功能（实现全路径回

退），使可靠性和安全性更有保障。

IRB 140T以第1、第2轴作业为主，大幅缩短节拍时间。

在仅使用第1、第2轴的场合下，节拍时间可缩短15- 
20%。这款高速型产品配套PickMaster，是包装作业和引

导式作业的理想之选。

IRB铸造专家型和可冲洗型适合在极端铸造环境及其它对

抗腐蚀性和密封性要求严苛的恶劣环境中使用。两种机型

均达到IP67防护等级，并经高标准表面处理，耐高压蒸汽

清洗。白色涂装的洁净室型机器人则达到10级洁净室标

准，尤其适合对洁净度有严格要求的生产环境。
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www.abb.com/robotics

规格

机器人型号 荷重
能力

第5轴
工作范围

注释

IRB 140/IRB 140T 6 kg 810mm
IRB 140F/IRB 140TF 6 kg 810mm 铸造专家型防护

IRB 140CR/
IRB 140TCR 6 kg 810mm 洁净室型

IRB 140W/
IRB 140TW 6 kg 810mm 可冲洗型防护

附加荷重（上臂或手腕）
上臂
手腕

1 kg
0.5 kg

轴数
机器人本体
外轴设备

6
6

集成信号源 上臂12路信号

集成气源 上臂最高8 bar
性能

重复定位精度 0.03 mm（ISO试验平均值）

轴动作 轴 工作范围

1. C旋转 360°
2. B手臂 200°
3. A手臂 280°
4. D手腕 无限制（默认400°）

5. E弯曲 240°
6. P翻转 无限制（默认800°）

TCP最大速度

TCP最大加速度
加速时间 0-1 m/s

2.5 m/s
20 m/s2

0.15 s
速度

轴号 IRB 140 IRB 140T
1 200º/s 250º/s
2 200º/s 250º/s
3 260º/s 260º/s
4 360º/s 360º/s
5 360º/s 360º/s
6 450º/s 450º/s
节拍时间

5 kg拾料侧 IRB140 IRB 140T
节拍25×300×25 mm 0.85 s 0.77 s
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IRB 140

Specification

Robot versions Handling Reach of Remarks

  capacity 5th axis 

IRB 140/IRB 140T 6 kg 810 mm 

IRB 140F/IRB 140TF 6 kg 810 mm Foundry Plus Protection

IRB 140CR/

IRB 140TCR 6 kg 810 mm Clean Room

IRB 140W/

IRB 140TW 6 kg 810 mm Wash Protection

Supplementary load (on upper arm alt. wrist)

 on upper arm  1 kg 

 on wrist  0.5 kg

Number of axes

 Robot manipulator   6

 External devices  6

Integrated signal supply 12 signals on upper arm

Integrated air supply  Max. 8 bar on upper arm

Performance

Position repeatability 0.03 mm (average result from ISO test)

Axis movement Axis Working range

  1, C Rotation 360°

  2, B Arm 200°

  3, A Arm 280°

  4, D Wrist Unlimited (400° default)

  5, E Bend 240°

  6, P Turn Unlimited (800° default)

Max. TCP velocity   2.5 m/s

Max. TCP acceleration  20 m/s2

Acceleration time 0-1 m/s 0.15 sec

Velocity

Axis no. IRB 140 IRB 140T 

1  200°/s 250°/s

2  200°/s 250°/s

3  260°/s 260°/s

4  360°/s 360°/s

5  360°/s 360°/s

6  450°/s 450°/s

Cycle time

5 kg Picking side   IRB 140                IRB 140T

cycle 25 x 300 x 25 mm    0,85s                    0,77s

Electrical Connections

Supply voltage  200–600 V, 50/60 Hz

Rated power

 Transformer rating  4.5 kVA

Power consumption typicly 0,4 kW

Physical

Robot mounting  Any angle

Dimensions

 Robot base  400 x 450 mm

 Robot controller H x W x D 950 x 800 x 620 mm

Weight

 Robot manipulator  98 kg

Environment

Ambient temperature for

 Robot manipulator  5 – 45°C 

Relative humidity  Max. 95%

Degree of protection, 

Manipulator  IP67

Options  Foundry

   Wash (High pressure steam washable)

   Clean Room, class 6  

   (certified by IPA) 

Noise level  Max. 70 dB (A)

Safety   Double circuits with supervision, 

   emergency stops and safety 

   functions, 

   3-position enable device

Emission  EMC/EMI-shielded

Data and dimensions may be changed without notice
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IRB 140

Specification

Robot versions Handling Reach of Remarks

  capacity 5th axis 

IRB 140/IRB 140T 6 kg 810 mm 

IRB 140F/IRB 140TF 6 kg 810 mm Foundry Plus Protection

IRB 140CR/

IRB 140TCR 6 kg 810 mm Clean Room

IRB 140W/

IRB 140TW 6 kg 810 mm Wash Protection

Supplementary load (on upper arm alt. wrist)

 on upper arm  1 kg 

 on wrist  0.5 kg

Number of axes

 Robot manipulator   6

 External devices  6

Integrated signal supply 12 signals on upper arm

Integrated air supply  Max. 8 bar on upper arm

Performance

Position repeatability 0.03 mm (average result from ISO test)

Axis movement Axis Working range

  1, C Rotation 360°

  2, B Arm 200°

  3, A Arm 280°

  4, D Wrist Unlimited (400° default)

  5, E Bend 240°

  6, P Turn Unlimited (800° default)

Max. TCP velocity   2.5 m/s

Max. TCP acceleration  20 m/s2

Acceleration time 0-1 m/s 0.15 sec

Velocity

Axis no. IRB 140 IRB 140T 

1  200°/s 250°/s

2  200°/s 250°/s

3  260°/s 260°/s

4  360°/s 360°/s

5  360°/s 360°/s

6  450°/s 450°/s

Cycle time

5 kg Picking side   IRB 140                IRB 140T

cycle 25 x 300 x 25 mm    0,85s                    0,77s

Electrical Connections

Supply voltage  200–600 V, 50/60 Hz

Rated power

 Transformer rating  4.5 kVA

Power consumption typicly 0,4 kW

Physical

Robot mounting  Any angle

Dimensions

 Robot base  400 x 450 mm

 Robot controller H x W x D 950 x 800 x 620 mm

Weight

 Robot manipulator  98 kg

Environment

Ambient temperature for

 Robot manipulator  5 – 45°C 

Relative humidity  Max. 95%

Degree of protection, 

Manipulator  IP67

Options  Foundry

   Wash (High pressure steam washable)

   Clean Room, class 6  

   (certified by IPA) 

Noise level  Max. 70 dB (A)

Safety   Double circuits with supervision, 

   emergency stops and safety 

   functions, 

   3-position enable device

Emission  EMC/EMI-shielded

Data and dimensions may be changed without notice
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电气连接

电源电压 200-600V，50/60 Hz
额定功率
变压器额定值 4.5 kVA

典型功耗 0.4 kW
物理特性

机器人安装 任意角度

尺寸

机器人底座
机器人控制器（高×宽×深）

400×450 mm
950×800×620 mm

重量
机器人本体 98 kg

环境

环境温度
机器人本体 5-45℃

相对湿度 最高95%
防护等级
机器人本体 IP67
选件 铸造型

可冲洗型（耐高压蒸汽清洗）
洁净室型，6级
（IPA认证）

噪音水平 最高70 dB（A）
安全 带监控、紧急停和安全功能的

双回路

3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

工作范围

L距离（mm）

Z距
离
（

m
m
）

Z距
离
（

m
m
）
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机器人技术

IRB 1410
工业机器人

您的最佳助手

IRB 1410工作周期短、运行可靠，能助您大幅提高生产效

率。该款机器人在弧焊应用中历经考验，性能出众，附加

值高，投资回报快。

IRB 1410手腕荷重5kg；上臂提供独有18kg附加荷重，可

搭载各种工艺设备。卓越的控制水平和循径精度确保了出

色的工作质量。

IRB 1410的过程速度和定位均可调整，能达到最佳的制造

精度，次品率极低，甚至达到零。

IRB 1410以其坚固可靠的结构而著称，而由此带来的其它

优势是噪音水平低、例行维护间隔时间长、使用寿命长。

此外，IRB 1410的工作范围大、到达距离长、结构紧凑、

手腕极为纤细，即使在条件苛刻、限制颇多的场所，仍能

实现高性能操作。

专为弧焊而优化

IRB 1410采用优化设计，设送丝机走线安装孔，为机械

臂搭载工艺设备提供便利。标准IRC5机器人控制器内置

各项人性化弧焊功能，可通过专利的编程操作手持终端

FlexPendant（示教器）进行操控。

主要应用领域

弧焊

装配

上胶 / 密封

机械管理

物料搬运
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IRB 1410
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规格

机器人 承重能力

5 kg
第5轴到达距离

1.44m

附加载荷

    第3轴
    第1轴

18 kg
19 kg

轴数

    机器人本体

    外部设备

6
6

集成信号源 上臂12路信号

集成气源 上臂最高8 bar

性能

重复定位精度 0.05mm (ISO试验平均值)

运动

    TCP最大速度   
连续旋转轴  6

IRB 1410 
2.1 m/s 
6

电气连接

电源电压 200-600V，50/60 Hz

额定功率 
    变压器额定值 4kVA/7.8kVA，带外轴

物理特性

机器人安装 落地式

尺寸

    机器人底座 620 x 450 mm

重量

    机器人 225 kg

环境

环境温度

    机器人单元 5-45ºC

相对湿度 最高95%

防护等级 电气设备为IP 54，机械设备需干燥环境

噪音水平 最高70 dB（A）

辐射 EMC/EMI屏蔽

洁净室 100级，美国联邦标准209e

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

工作范围与载荷图
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IRB 1410

Working RangeSpecification

Robot Handling Capacity  Reach of 5 th axis 

 5 kg 1.44 m

Supplementary load

on axis 3 18 kg

on axis 1 19 kg 

Number of axes 

Robot manipulator 6

External devices 6 

Integrated signal supply 12 signals on upper arm 

Integrated air supply Max. 8 bar on upper arm

Performance

Position repeatability 0.05 mm (average result from ISO test) 

Movements IRB 1410

Max. TCP velocity 2.1 m/s

Continuous rotation of axis  6

Electrical Connections

Supply voltage 200-600 V, 50/60 Hz 

Rated power,

Transformer rating 4 kVA/7.8 kVA with external axes 

Physical

Robot mounting Floor 

Dimensions

Robot base 620 x 450 mm 

Weight

Robot 225 kg

Environment

Ambient temperature

Robot unit 5-45 ºC 

Relative humidity Max. 95% 

Degree of protection Class D (dry) for welding, machining etc. 

Noise level Max. 70 dB (A) 

Emmission EMC/EMI-shielded 

Clean room Class 100 US Federal Standard 209e

Data and dimensions may be changed without notice
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机器人技术

IRB 1520ID
工业机器人

弧焊专用机器人

中空臂机器人IRB 1520ID（集成配套型）将软管束与焊接

电缆分别同上臂和底座紧密集成。电源、焊丝、保护气、

压缩空气等一应弧焊介质采用这种方式走线，可实现性能

与能效的最优化。除了焊接稳定性强以外，IRB 1520ID兼
具路径精度高、节拍时间短、管线寿命长等诸多优势。得

益于集成配套式设计，该机器人在焊接圆柱形工件时，动

作毫无停顿，一气呵成；而在窄小空间内，该机器人同样

行动自如，游刃有余。

灵活的安装方式

IRB 1520ID有效荷重4千克，到达距离1.5米，设计高度紧

凑，可灵活选择落地安装或倒置安装，有利于缩短节拍时

间，拓宽应用范围。

卓越的精度与速度

作为引领机器人运动控制技术的一枝标杆，ABB历经数十

年无人超越。IRB 1520ID配备第二代TrueMove™技术，

在同等级轻型弧焊机器人中拥有最优异的路径精度；该机

型还配备第二代QuickMove™技术，实现了两次焊接间的

加速度最大化，在显著提升产能的同时，又将能耗降至最

低。

易于操作和编程

通过直观友好的FlexPendant（示教器），可轻松完成机

器人及弧焊工艺的编程与维护。示教器采用通行的PC图

形界面，无论控制机器人还是特定工艺设备，操作员都

绝无陌生感。示教器还配备触摸屏及ABB独有的操纵杆，

进一步提升了操控速度及便利性。为了让用户充分享受

离线模拟编程的优势，ABB还提供广受追捧、可靠性和性

价比超高的软件包——RobotStudio™和RobotStudio Arc 
Welding PowerPac，其内置的弧焊专用程序VirtualArc™是

虚拟试错的得力工具。只需短短数小时的安装调试，机器

人即可按预定的节拍时间和焊接质量投入生产。

全球服务与支持

通过ABB的远程服务，ABB工程师可对相关设备实施远程

监测，并提供技术支持，解除生产的后顾之忧。依托近40
年的弧焊专业经验，以及遍布53个国家的服务网点，ABB
以优质的服务为用户的生产保驾护航。

中空臂机器人IRB 1520ID仅需数小时即可完成

安装，投入生产；其成本效益高、运行性能

强，堪称生产效率的助推器。
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www.abb.com.cn/robotics

IRB 1520ID

主要应用

弧焊

规格

有效荷重 4 kg

手臂荷重 10 kg

到达距离 1.50 m

轴数 6

防护等级 IP40

安装 落地、倒置

IRC5控制器型号 传动模块、单柜

物理性质

机器人底座尺寸 300×300 mm

机器人重量 170 kg

性能（根据ISO 9283标准测定）

重复定位精度（RP） 0.05 mm

重复循环精度（RT） 0.35 mm

运动

轴运动 工作范围 最高速度

轴1 +170°~ -170° 130°/s
轴2 +150°~ -90° 140°/s
轴3 +80°~ -100° 140°/s
轴4 +155°~ -155° 320°/s
轴5 +135°~ -90° 380°/s
轴6* +200°~ -200° 460°/s

* +288 rev～-288 rev（最高）

电气连接

电源电压 380 V

功耗 ISO cube 0.6 kW

环境

机械手环境温度：

运行中 +5°C（41°F）至 +45°C（122°F）
运输与储存时 -25°C（-13°F）至 +55°C（131°F）
短期（不超过24小时） 最高+70°C（158°F）
相对湿度 最高95％（恒温下）

噪音水平 < 70 dB (A)

安全 带监控、急停和安全功能的双回

路，3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

数据与尺寸若有变更，恕不另行通知

工作范围
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IRB 1620ID

Main applications   

Arc welding 

Specification   

Payload  4 kg

Armload  10 kg

Reach  1.50 m

Number of axes  6

Protection  IP40 

Mounting  Floor, Inverted

IRC5 controller variants  Drive module, Single cabinet

Physical   

Dimensions robot base  300 x 300 mm

Robot weight  173 kg

Performance (according to ISO 9283)   

Position repeatability (RP)  0.05 mm

Path repeatability (RT)  0.35 mm

Movement   

Axis movements Working range               Maximum speed 

Axis 1 +170° to -170° 130°/s

Axis 2  +150° to -90° 140°/s

Axis 3 +80° to -100° 140°/s

Axis 4 +155° to -155° 320°/s

Axis 5 +135° to -90° 380°/s

Axis 6* +200° to -200°           460°/s

*+288 rev. to -288 rev max.

Electrical connections   

Supply voltage  380 V

Power consumption  ISO cube 0.6 kW

Environment   

Ambient temperature for mechanical unit:   

During operation  +5°C (41°F) to +45°C (113°F)

During transportation and storage -25°C (13°F) to +55°C (131°F)

For short periods (max 24h)  up to +70°C (158°F)  

Relative humidity  Max. 95% at constant temperature

Safety  Double circuits with supervision,  

  emergency stops and safety func-  

  tions, 3-position enabling device

Emission  EMC/EMI shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working range

IRB 1520ID-4/1.5
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IRB 1520ID

Main applications   

Arc welding 

Specification   

Payload  4 kg

Armload  10 kg

Reach  1.50 m

Number of axes  6

Protection  IP40 

Mounting  Floor, Inverted

IRC5 controller variants  Drive module, Single cabinet

Physical   

Dimensions robot base  300 x 300 mm

Robot weight  170 kg

Performance (according to ISO 9283)   

Position repeatability (RP)  0.05 mm

Path repeatability (RT)  0.35 mm

Movement   

Axis movements Working range               Maximum speed 

Axis 1 +170° to -170° 130°/s

Axis 2  +150° to -90° 140°/s

Axis 3 +80° to -100° 140°/s

Axis 4 +155° to -155° 320°/s

Axis 5 +135° to -135° 380°/s

Axis 6* +200° to -200°           460°/s

*+288 rev. to -288 rev max.

Electrical connections   

Supply voltage  380 V

Power consumption  ISO cube 0.6 kW

Environment   

Ambient temperature for mechanical unit:   

During operation  +5°C (41°F) to +45°C (113°F)

During transportation and storage -25°C (13°F) to +55°C (131°F)

For short periods (max 24h)  up to +70°C (158°F)  

Relative humidity  Max. 95% at constant temperature

Safety  Double circuits with supervision, 

  emergency stops and safety func-  

  tions, 3-position enabling device

Emission  EMC/EMI shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working range

IRB 1520ID-4/1.5
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机器人技术

IRB 1600
性能最佳的10 kg 机器人

产量翻倍

与物料搬运、上下料和过程应用领域的其他同类机器人相

比， IRB 1600 的作业周期缩短了一半。得益于ABB第二代

QuickMoveTM 运动控制以及机器人的强大电机和直齿轮的低摩擦

损耗，IRB 1600 加速和降速均快于其他机器人，操作工程中节

约时间。

无需担忧边角切割问题

大部分机器人在高速运转时会出现边角切割问题，IRB 1600 机
器人采用了独特的“大脑”与“肌肉”组合，无论速度多快，

都能确保作业路径始终如一。第二代智能运动TrueMoveTM控制

意味着“设计即所得”。增加肌肉----高刚性的设计减少振动和

摩擦，使机器人能够生产优质工件、提高产量并最大程度降低

次品率。

出色可靠性

IRB 1600 具有出色的可靠性，即便在最恶劣的作业环境下，或

是要求最严格的全天候作业中，该款机器人都能应对自如。整

个机械部分都是 IP 54防护等级，敏感件是标准的 IP 67防护等

级。可选型Foundry Plus具备 IP 67、特制喷漆、防锈防护且专

为恶劣铸造环境定制。高刚性设计配合直齿轮，使这款机器人

的可靠性极佳。智能碰撞检测软件进一步优化这款机器人超强

的可靠性。

便于集成

安装方式灵活多样：支架式、壁挂式、倾斜式或倒置式。选择

行程为1.2 m的短臂紧凑版本，甚至可以将IRB 1600 内置于机器

中，同时确保最高总负载达36 kg。

可持续性与健康

齿轮摩擦小，QuickMoveTM和TrueMoveTM可避免不必要的运动，

使最高速度时的功耗降低至0.58 kW，速度较低时功耗更小。噪

声水平低于70 dB（A），保证一个良好的低噪音环境。

在优化速度和精度时，往往会造成性能的损
失。有了ABB IRB 1600 机器人，您不必再
为选择发愁。这款机器人大大缩短了工作周
期，有时甚至仅为其他机器人的一半，使您能
够大幅提高产量。 同时，您还能享受到ABB
机器人所独有的工件质量，以及其他所有优
势。
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IRB 1600

www.abb.com.cn/robotics
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主要应用领域

上下料、物料搬运、弧焊、切割、分配、装配、码垛与包装、测量、压铸、

注塑

规格

规格 行程（m） 有效荷重（kg） 机械臂载荷（kg）

IRB 1600-6/1.2 1.2 6 30.5

IRB 1600-6/1.45 1.45 6 30.5

IRB 1600-10/1.2 1.2 10 20.5

IRB 1600-10/1.45 1.45 10 20.5
轴数 6+3外轴（MultiMove带36个外轴）

防护等级 标准IP54；可选FoundryPlus 2 （IP 67）

安装方式 落地式、壁挂式、支架式、倾斜式、倒置式

IRC5控制器类型 单柜型、双柜型、紧凑型

物理特性

尺寸  机器人底座： 484x648
机器人高度：IRB 1600-6/1.2和IRB 1600-10/1.2 1069 mm
机器人高度：IRB 1600-6/1.45 和 IRB 1600-10/1.45 1294 mm
机器人重量： 250 kg
性能（根据ISO 9283）

                                     6/1.2          6/1.45       10/1.2      10/1.45
重复定位精度（RP）    0.02 mm    0.02 mm    0.02 mm    0.05 mm
路径定位精度（RT）    0.13 mm    0.19 mm    0.06 mm    0.13 mm
运动范围

工作范围            1.2             1.45

轴 1            +180˚至-180˚    +180˚至-180°

轴 2            +136˚至-63˚    +150˚至-90°

轴 3            +55˚至-235˚    +65˚至-245°

轴 4            +200˚至-200˚（默认） +200˚至-200˚（默认）

    +/-190˚转    +/-190˚转

轴 5    +115˚至-115˚    +115˚至-115˚
轴 6    +400˚至-400˚（默认） +400˚至-400˚ （默认）

    +/-288转    +/-288转

最高速度            6 kg    10 kg

轴 1            150˚/s            180˚/s
轴 2            160˚/s             180˚/s
轴 3            170˚/s            185˚/s
轴 4            320˚/s            385˚/s
轴 5            400˚/s            400˚/s
轴 6            460˚/s            460˚/s
电气连接

电源电压                 200-600 V, 50-60 Hz
功耗        0.58 kW（ISO-Cube最高速度时）

环境

机械单位环境温度：

操作期间                 + 5℃（41˚F）至+45℃（113˚F）

运储期间                 - 25℃（-13˚F）至+55℃（131˚F）

短期（最多24h）       达+70℃（158˚F）

相对湿度                 恒温下最高为95%
安全性                 双回路监控、紧急停机和安全功能 、3-位使能 
                       按键

辐射                 EMC/EMI 屏蔽

工作范围

IRB 1600-x/1.2

IRB 1600-x/1.45

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知
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机器人技术

IRB 1600ID
工业机器人

IRB 1600ID
Industrial Robot

Robotics

Main Application
Arc welding

Dedicated arc welding robot
In IRB 1600ID (Integrated Dressing), all cables and hoses 
are routed inside the upper arm, making the robot perfectly 
suitable for arc welding. The dress pack carries all the media 
necessary for arc welding, including power, welding wire, 
shielding gas and pressurized air.

Improving lifetime prediction
Faulty process cabling is a common cause of unpredicted line 
stops. With the IRB 1600ID, stops can be reduced to a mini-
mum. Because the cables are routed inside the upper arm, 
their motion is predicted given a certain cycle. And when the 
motion is predicted, so is the lifetime. 

Increased accessability
Integrated dressing makes the robot’s outer dimensions 
smaller. This extends the robot system’s real working range, 
a crucial factor when welding on fixtures with a complex geo-
metry. It also eliminates the risk of damaging the dress pack in 
case of collision with the fixture. 

Simplifying robot programming
There is always a blind spot when programming a convern-
tional robot. Because of the external routing and unpredictable 
motion of the dress pack, programmers have to use their 
imagination to ensure the dress pack won’t hit anything during 
operation.

Prolonging cable service life
Having the dress pack routed inside the robot’s upper arm 
gives less swing of the dress pack and the lifetime of all 
cables and housings is increased.  

主要应用领域

弧焊

专业弧焊机器人

IRB 1600ID机器人采用集成式配套设计，所有电缆和软管

均内嵌于机器人上臂，是弧焊应用的理想选择。其线缆包

供应弧焊所需的全部介质，包括电源、焊丝、保护气和压

缩空气。

提高线缆寿命预测精确度

机器人背负的线缆发生故障是生产线意外停产的常见原因

之一。而采用IRB 1600ID则可将此类停产现象减少到最低

限度。线缆装嵌于机器人上臂之内，通过对一定工作节拍

内的线缆动作情况进行分析，即可精确预测出线缆的使用

寿命。

扩大工作范围

机器人背负线缆采用集成式设计，使机器人占据的外部空

间尺寸相对变小，当机器人工作的焊接夹具形状结构较复

杂时，这种设计相当于增加了机器人的实际工作范围。这

种设计的另一大亮点是，当机器人一旦与夹具发生碰撞

时，可确保内嵌的线缆安然无恙。

简化机器人编程

传统机器人的编程不可避免地会遇到“盲点”，因为机器

人背负的线缆暴露于外，运动路线难以预测，程序员必须

运用想像力才能确保线缆在作业中不与他物发生碰撞和干

扰。而IRB 1600ID的编程全无上述顾虑。

延长线缆寿命

机器人背负的线缆内嵌于机器人上臂，可减少线缆摆动，

从而延长线缆及其护套的使用寿命。

  
  
长
春
速
美
达
自
动
化
设
备
有
限
公
司
 

  
 网
址
：
ht
tp
:/
/w
ww
.c
cs
md
.c
om
.c
n 

  
 邮
箱
：
sa
le
s@
cc
sm
d.
co
m.
cn
 

电
话
：
04
31
-8
10
97
13
5 
 0
43
1-
81
09
71
36



www.abb.com/robotics

规格

机器人型号 工作范围        荷重能力

IRB 1600ID-4/1.5 1.5 m              4 kg
轴数 6
防护等级 IP40
安装方式 落地式、倒置式

性能

重复定位精度 0.02 mm
重复路径精度 0.48 mm
轴运动 工作范围 轴最大转速

轴1旋转 +180º 至 -180º 轴1     180º/s
轴2手臂 +150º 至 -90º 轴2     180º/s
轴3手臂 +79º 至 -238º 轴3     180º/s
轴4手腕 +155º 至 -155º 轴4     320º/s
轴5弯曲 +135º 至 -90º 轴5     380º/s
轴6翻转 +200º 至 -200º 轴6     460º/s

轴4和轴6协同工作时可达+300º至-300º。
提供监控功能，可防止设备因剧烈和频繁运动引起的过热。
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IRB 1600ID

电气连接

电源电压 200-600 V，50/60 Hz
功耗 ISO-Cube（最高速度）0.57 kW
物理特性

机器人底座尺寸 484×648 mm，高：1392 mm
重量 250 kg

环境

机械单元的环境温度：

运行中 +5℃（41�）至 +45℃（113�）
运输及仓储中 -25℃（13�）至 +55℃（131�）
短时间耐温（最长24小时） 最高+70℃（158�）
相对湿度 最高95％
噪音水平 最高73 dB（A）
安全 带监控、紧急停

和安全功能的双回路，

3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

工作范围
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IRB 1600ID

Working Range

Electrical Connections

Supply voltage:  200-600V, 50/60 Hz

Power consumption:  ISO-Cube at max speed 0.57 kW

 
Physical

Dimensions robot base:  484 x 648 mm Height: 1392 mm 

Weight:    250 kg

Environment

Ambient temperature for mechanical unit:

During operation: +5°C (41°F) to +45°C (113°F)

During transportation and storage: -25°C (13°F) to +55°C (131°F)

For short periods (max 24 h): up to +70°C (158°F)

Relative humidity: Max 95%

Noise level: Max 73 dB (A)

Safety: Double circuits with supervisions, 

 emergency stops and safety   

 functions. 3-position enable device.

Emission: EMC/EMI shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Specification

Robot versions Reach Handling Capacity 

IRB 1600ID-4/1.5 1.5 m 4 kg

Number of axes: 6

Protection: IP40

Mounting: Floor, and inverted 

Performance

Positions repeatability: 0.02 mm 

Path repeatability: 0.48 mm

Axis movements: Working range: Axis max speed: 

Axis 1 Rotation +180° to -180° Axis 1 180°/s

Axis 2 Arm +150° to -90° Axis 2 180°/s

Axis 3 Arm +79° to -238° Axis 3 180°/s

Axis 4 Wrist +155° to -155° Axis 4 320°/s

Axis 5 Bend +135° to -90° Axis 5 380°/s

Axis 6 Turn +200° to -200° Axis 6 460°/s

Axis 4 and 6 together max. +300° to –300° 

A supervision function prevents overheating in applications with intensive 

and frequent movements.
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机器人业务部

IRB 2400
工业机器人
IRB 2400
Industrial Robot

Robotics

Main Applications
Arc welding
Cutting/Deburring
Glueing/Sealing
Grinding/Polishing
Machine tending 
Material handling

Most popular industrial robot
IRB 2400 is the world’s most popular industrial robot in its 
class. It comprises a complete family of application optimized 
robots that maximize the efficiency of your arc welding, pro-
cess and tending applications.
The IRB 2400 is a real hard worker. It can take additionally 35 kg 
load on axis 1 and 15 kg additional load on the upper arm - 
still keeping 100 % duty cycle.
The IRB 2400L model has 1.8 meters reach, 7 kg load capac-
ity, large working range and slim arm and wrist. Other models 
offer handling capacity of up to 20 kg, excellent motion con-
trol, large load offset and unlimited motion in axis 6. 

This means there’s an IRB 2400 robot to give you excellent 
performance in your material handling, tending and process 
applications. All models offer you inverted mounting capability.
The compact design of the IRB 2400 ensures ease of instal-
lation. The robust construction and use of minimum parts 
contribute to high reliability and long intervals between main-
tenance.
The Foundry Plus version is washable with high pressure 
steam and it’s supplied with increased environment protection 
meeting IP 67 standard.

机器人业务部

IRB 2400
工业机器人

主要应用领域
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最受欢迎的工业机器人
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IRB 2400
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规格 电气连接

附加荷重

轴运动

机器人型号     荷重 到达距离    防护
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物理特性

环境

防护等级
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工作范围与荷重图
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IRB 2400

Specification

Robot versions Handling Reach Protection

  capacity  

IRB 2400L 7 kg 1.8 m Foundry

IRB 2400-10 12 kg 1.5 m FoundryPlus, Clean room

IRB 2400-16 20 kg 1.5 m FoundryPlus, Clean room

Mounting Floor and inverted all versions. Wall IRB 2400-10

Supplementary load IRB 2400L IRB 2400-10 IRB 2400-16

 Upper arm,

 -wrist end    1 kg    2 kg   2 kg

 -rear end  10 kg  10 kg 10 kg

 Base unit  35 kg  35 kg 35 kg

Number of axes

 Robot manipulator  6  

 External devices  6 

Integrated signal supply 23 poles, 50 V DC

  10 poles, 250 V AC

Integrated air supply  Max. 8 bar

Performance

Position repeatability 0.06 mm (average result from ISO test)

Axis movements IRB 2400L  IRB 2400-10 IRB 2400-16

 Working range

    Positioning

       Axis 1, Rotation  360°  360° 360°

       Axis 2, Arm  200°  200° 200°

       Axis 3, Arm  125°  125° 125°

  Re-orientation

       Axis 4, Wrist  370°  400° 400°

       Axis 4, Option  –  Unlimited Unlimited

       Axis 5, Bend  240°  240° 240°

       Axis 6, Rotation  800°  800° 800°

       Axis 6, Option  Unlimited  Unlimited Unlimited

 Max. speed

    Positioning

       Axis 1, Rotation  150°/s  150°/s 150°/s

    90° *

       Axis 2, Arm  150°/s  150°/s 150°/s

     90° *

       Axis 3, Arm  150°/s  150°/s 150°/s

    90° *

    Re-orientation   

       Axis 4, Wrist  360°/s  360°/s 360°/s

       Axis 5, Bend  360°/s  360°/s 360°/s

       Axis 6, Rotation  450°/s  450°/s 450°/s

*) For wall mounted version 

Electrical Connections

Supply voltage  200–600 V, 50/60 Hz

Rated power

 Transformer rating  4 kVA/7.8 kVA with external axes

Physical

  IRB 2400L IRB 2400-10  IRB 2400-16

Dimensions

 Total height  1,731 mm 1,564 mm 1,564 mm

 Manipulator bases  723x600 mm  723x600 mm 723x600 mm

Weight

 Robot 380 kg  380 kg 380 kg

Environment

Ambient temperature

 Basic manipulator   

 in operation  5°C - 45°C

Relative humidity  Max. 95%

Degree of protection IRB 2400L IRB 2400-10 IRB 2400-16

 Standard and 

 Clean Room versions  IP54 IP54

 Foundry or

 Foundry Plus versions IP55/67 IP67 IP67

Noise level  Max. 70 dB (A)

Emmission  EMC/EMI-shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working range and load diagram
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IRB 2400

Specification

Robot versions Handling Reach Protection

  capacity  

IRB 2400L 7 kg 1.8 m Foundry

IRB 2400-10 12 kg 1.5 m FoundryPlus, Clean room

IRB 2400-16 20 kg 1.5 m FoundryPlus, Clean room

Mounting Floor and inverted all versions. Wall IRB 2400-10

Supplementary load IRB 2400L IRB 2400-10 IRB 2400-16

 Upper arm,

 -wrist end    1 kg    2 kg   2 kg

 -rear end  10 kg  10 kg 10 kg

 Base unit  35 kg  35 kg 35 kg

Number of axes

 Robot manipulator  6  

 External devices  6 

Integrated signal supply 23 poles, 50 V DC

  10 poles, 250 V AC

Integrated air supply  Max. 8 bar

Performance

Position repeatability 0.06 mm (average result from ISO test)

Axis movements IRB 2400L  IRB 2400-10 IRB 2400-16

 Working range

    Positioning

       Axis 1, Rotation  360°  360° 360°

       Axis 2, Arm  200°  200° 200°

       Axis 3, Arm  125°  125° 125°

  Re-orientation

       Axis 4, Wrist  370°  400° 400°

       Axis 4, Option  –  Unlimited Unlimited

       Axis 5, Bend  240°  240° 240°

       Axis 6, Rotation  800°  800° 800°

       Axis 6, Option  Unlimited  Unlimited Unlimited

 Max. speed

    Positioning

       Axis 1, Rotation  150°/s  150°/s 150°/s

    90° *

       Axis 2, Arm  150°/s  150°/s 150°/s

     90° *

       Axis 3, Arm  150°/s  150°/s 150°/s

    90° *

    Re-orientation   

       Axis 4, Wrist  360°/s  360°/s 360°/s

       Axis 5, Bend  360°/s  360°/s 360°/s

       Axis 6, Rotation  450°/s  450°/s 450°/s

*) For wall mounted version 

Electrical Connections

Supply voltage  200–600 V, 50/60 Hz

Rated power

 Transformer rating  4 kVA/7.8 kVA with external axes

Physical

  IRB 2400L IRB 2400-10  IRB 2400-16

Dimensions

 Total height  1,731 mm 1,564 mm 1,564 mm

 Manipulator bases  723x600 mm  723x600 mm 723x600 mm

Weight

 Robot 380 kg  380 kg 380 kg

Environment

Ambient temperature

 Basic manipulator   

 in operation  5°C - 45°C

Relative humidity  Max. 95%

Degree of protection IRB 2400L IRB 2400-10 IRB 2400-16

 Standard and 

 Clean Room versions  IP54 IP54

 Foundry or

 Foundry Plus versions IP55/67 IP67 IP67

Noise level  Max. 70 dB (A)

Emmission  EMC/EMI-shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working range and load diagram
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机器人技术

IRB 260
工业机器人

机器人技术

IRB 260
工业机器人

主要应用领域

ჼ㞰

紧凑型工业包装机器人

IRB 260᯹㏚IRB 2400ᛸᾪអά᫳㗟⫇⢫⟲㎦㏃㟮᧣ឺᗄ

ᦤ㊵᯺⛷⣋ά㟜㞰᯺↿㋑ᓯ14000ⲨƣIRB 260⣝㋗㏫ჼ㞰
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㋽ᖼჼ㞰⣭᳾PickMasterᲰヂネIRC5Ῐ㛆⛷㓋バƣ

IRB 260
Industrial Robot

Robotics

Compact Industrial Packing Robot
The IRB 260 is based on IRB 2400, the world’s most popular 
industrial robot with a total of 14,000 installations. Designed 
for easy integration into packaging lines, the new machine 
has the ability to work close to base in order to minimize floor 
space. Low on weight and height, the IRB 260 fits easily into 
compact production cells. Speed, moreover, has been opti-
mized for an 800x800x800 mm working envelope, making the 

new robot ideal for packing applications. Running on 4-axes, 
it’s not only dedicated to packing applications, but also 
ensures high throughput and flexible packing concepts. Like 
all ABB robots, IRB 260 can be combined with PickMaster – 
ABB’s vision guided packaging software – and our new IRC5 
controller.

MAIN APPLICATIONS
Packing
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IRB 260
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IRB 260

Specification

Handling capacity 30 kg

Reach 1.56 m

Load offset 300 mm

Number of axes 4

Integrated signal supply 23 poles, 50V DC

 10 poles, 250V AC

Integrated air supply 1/3 inch hose, max 8 bar

Performance

Position repeatability 0.1 mm

Axis movements Working range IRB 260

Axis 1 Rotation +180° to -180° 

Axis 2 Arm +85° to -28°  

Axis 3 Arm +119° to -17°   

Axis 6 Turn +300° to -300° 

Max Velocity

Axis 1 153°/s

Axis 2 175°/s

Axis 3 153°/s

Axis 6 342°/s 

Physical

Total height 1493 mm

Manipulator base 723x600 mm

Weight  340 kg

Environment

Ambient temperature 5° C -45° C

Relative humidity Max 95%

Degree of protection IP 67

Noise level Max 70 dB(A)

Emission EMC/EMI-shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working Range
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IRB 260

Specification

Handling capacity 30 kg

Reach 1.56 m

Load offset 300 mm

Number of axes 4

Integrated signal supply 23 poles, 50V DC

 10 poles, 250V AC

Integrated air supply 1/3 inch hose, max 8 bar

Performance

Position repeatability 0.1 mm

Axis movements Working range IRB 260

Axis 1 Rotation +180° to -180° 

Axis 2 Arm +85° to -28°  

Axis 3 Arm +119° to -17°   

Axis 6 Turn +300° to -300° 

Max Velocity

Axis 1 153°/s

Axis 2 175°/s

Axis 3 153°/s

Axis 6 342°/s 

Physical

Total height 1493 mm

Manipulator base 723x600 mm

Weight  340 kg

Environment

Ambient temperature 5° C -45° C

Relative humidity Max 95%

Degree of protection IP 67

Noise level Max 70 dB(A)

Emission EMC/EMI-shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working Range

43
0 

 

61
5

70
5

13
60

14
93

15
0

100
965

650 150

405 

993

1563

570 
500

17
90

90 mm

125 mm

500 mm

600 mm

400 mm

Pack Cycle

125/500/600 mm 35-40 cycles at 20 kg

90/400/90 mm 50-60 cycles at 10 kg

规格 工作范围

包装节拍

性能

30 kg
1.56 m
300 mm
4
23 50V DC
10 250V AC
1/3 8 bar

轴动作

1  
2
3
6

最大速度

物理特性

环境

0.1 mm
IRB 260工作范围

+180°  -180°
+85°  -28°
+119°  -17°
+300°  -300°

153°/s
175°/s
153°/s
342°/s

1493 mm
723×600 mm
340 kg

5-45
95%

IP 67
70 dB（A）

EMC/EMI

125/500/600mm         35-40 20kg
90/400/90mm             50-60 10kg
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IRB 2600
工业机器人

机器人技术

“锋芒一代（Sharp Generation）”
机器人第2种型号IRB 2600携增
强创新功能问世。该机型机身紧
凑，荷重能力强，设计优化，适
合弧焊、物料搬运、上下料等目
标应用。提供3种子型号，可灵
活选择落地、壁挂、支架、斜
置、倒置等安装方式。

精度至高

IRB 2600的精度为同类产品之最，其操作速度更快，废品率更

低，在扩大产能、提升效率方面，将起到举足轻重的作用，尤其

适合弧焊等工艺应用。其高精度由专利的TrueMoveTM运动控制

软件实现。

周期至短

IRB 2600采用优化设计，机身紧凑轻巧，节拍时间与行业

标准相比可缩减多达25%。专利的QuickMoveTM运动控制

软件使其加速度达到同类最高，并实现速度最大化，从而

提高产能与效率。

范围超大

IRB 2600工作范围超大，安装方式灵活，可轻松直达目标

设备，不会干扰辅助设备。优化机器人安装，是提升生产

效率的有效手段。模拟最佳工艺布局时，灵活的安装方式

更能带来极大的便利。

设计紧凑

IRB 2600的底座同IRB 4600一样小，可与目标设备靠得更

近，从而缩小整个工作站的占地面积。小底座还为下臂进

行正下方操作创造了有利条件。

防护最佳

ABB工业机器人防护计划之周全居业内领先水平。IRB
2600标准型达到IP67防护等级，另有铸造专家2型、铸造

权威2型和洁净室版本等三款升级机型可供选择。
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IRB 2600

www.abb.com.cn/robotics

主要应用

上下料、物料搬运、弧焊

特性

子型号 工作范围 有效荷重 手臂荷重

IRB 2600-12/1.65 1.65 12 15
IRB 2600-20/1.65 1.65 20 10
IRB 2600-12/1.85 1.85 12 10
轴数 6
防护 标准IP67；可选铸造专家2型
安装方式 落地、壁挂、支架、斜置、倒置

物理参数

机器人底座大小 676×511
机器人高度：

IRB 2600-12/1.65和IRB 2600-20/1.65 1328 mm
机器人高度：IRB 2600-12/1.85 1582 mm
机器人重量： 272至284 kg

性能（据ISO 9283）
手臂1.65 手臂1.85

重复定位精度（RP） 0.05 mm 0.07 mm
重复循环精度（RT） 0.13 mm 0.20mm

运动

轴运动 工作范围 最高速度

轴1旋转 + 180°至- 180° 175°/s
轴2手臂 + 155°至- 95° 175°/s
轴3手腕 + 75°  至- 180° 175°/s
轴4旋转 + 400°至- 400° 360°/s
轴5弯曲 + 120°至- 120° 360°/s
轴6回旋 + 400°至- 400° 360°/s

电气连接

电源电压 200-260 V、50-60 Hz

环境参数

机械装置环境温度：

运行中 +5 ℃（41 °F）至 +45 ℃（123 °F）
运输与储存中 -25 ℃* （-13 °F）至 +55 ℃（131 °F）
短期（最长24小时） 最高+70 ℃（158 °F）
相对湿度 恒温最高95％

安全性
双回路监测，紧急停机，安全功能，

3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

数据与尺寸若有变更，恕不另行通知
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IRB 2600ID 机器人系列荷重能力强、工

作范围大，在同等量级机型中率先采用中

空臂（ID）技术，所有管线均内嵌于上臂

和手腕，节拍时间最多可缩短 15%，显

著提升了弧焊、物料搬运、上下料等作业

的产能。

缩短节拍时间

IRB 2600ID 所有工艺管线均内嵌于机器人手臂，大幅降低了因

干扰和磨损导致停机的风险。这种集成式设计还能确保运行加速

度始终无条件保持最大化，从而显著缩短节拍时间，增强生产可

靠性。

IRB 2600ID 系列分两种机型。一种到达距离为 2.00 m、荷重 8 
kg，适合集成弧焊工艺设备；另一种到达距离为 1.85 m、荷重

15 kg，配备柔性线束，擅长物料搬运和上下料作业。

加快编程进度

中空臂（ID）技术进一步增强了离线编程的便利性。管线运动可

控且易于预测，使编程和模拟能如实预演机器人系统的运行状

态，大幅缩短程序调试时间，加快投产进度。编程时间从头至尾

最多可节省 90%。

降低投资成本

IRB 2600ID 所有管线均采用妥善的紧固和保护措施，不仅减小

了运行时的摆幅，还能有效防止焊接飞溅物和切削液的侵蚀，显

著延长了使用寿命。其采购和更换成本可最多降低 75%，还可

每年减少多达 3 次停产检修。

省空间，增产能

IRB 2600ID 设计紧凑，无松弛管线，占地极小，转座半径仅为

337 mm，底座宽度也仅 511 mm。在物料搬运和上下料作业

中，机器人能更加靠近所配套的机械设备。在弧焊应用中，上

述设计优势可降低与其他机器人发生干扰的风险，为高密度、

高产能作业创造了有利条件。同样一座生产工作站，IRB 2600ID
的安装台数可增加 50%，产能最高也能提升 50%。总之，IRB 
2600ID 能让生产空间产生最大效益，以更小的占地贡献更大的

产量。

狭窄空间游刃有余

IRB 2600ID 的手腕异常纤细，尺寸仅为 227×130 mm。所有管

线均集成于机器人的工艺手腕，即使在狭窄空间内也能完成复杂

动作。以弧焊为例，IRB 2600ID 能在更短的节拍时间内不间断

地进行高品质环形焊接，实现了产量的大幅提升。

机器人技术

IRB 2600ID
工业机器人
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IRB 2600ID-15/1.85  

Working range
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IRB 2600ID-8/2.00

工作范围

www.abb.com.cn/robotics

IRB 2600ID

   

  

   

   

IRB 2600ID-15/1.85 1.85 m 15 kg 10 kg

IRB 2600ID-8/2.00 2.00 m 8 kg 15 kg

   

 6  

 IP67  

  IP54   

 

IRC5    

   

 676 x 511 mm    

 1600 mm    

 273  276 kg

ISO 9283    

RP  0.023  0.026 mm  

RT  0.27  0.30 mm  

   

   

 +180°  -180° 175°/s 

 2

 1

 +155°  - 95° 175°/s 

 3  +75°  - 180° 175°/s 

 4  +175°  - 175° 360°/s 

 5  +120°  -120° 360°/s 

 6  +400°  - 400° 500°/s  

   

 200 600 V, 50 60 Hz  

   

   

 + 5°C (41°F)  + 45°C (113°F) 

 - 25°C (- 13°F)  + 55°C (131°F) 

24   + 70°C (158°F)   

 . 95%

 
3
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IRB 360 FlexPickerTM

机器人技术

主要应用领域
装配
物料搬运
拾料
包装

特点

- 速度快，柔性强

- 负载大（有效负载高达 8 kg）
- 采用可冲洗的卫生设计

- 出众的跟踪性能

- 集成视觉软件

- 同步传动带集成控制

ABB的IRB 360 系列机器人（更广为人知的名称是FlexPicker）
能够处理 1 kg 至 8 kg 的负载。该系列的每个型号都能进行最

快速的拾料应用并经过了包装应用优化。这款机器人具有运动

性能佳、节拍时间短、精度高和负载大等优势。

不论是高速运作，还是在狭窄或广阔空间（最大1600 mm）进行

操作，IRB 360 的不锈钢设计始终易于清洁和消毒。

 

IRB 360 适用于肉类和奶制品业。IP69K 的所有金属部件均采用

不锈钢材质，使用工业清洁剂和高压热水便可轻松冲洗。这款

机器人的表面平滑易冲洗，润滑万向节具有极佳的耐腐蚀性。

利用 PickMaster™ 软件可轻松设置应用程序，这款软件现已成

为机器人集成商和用户宝贵的工具。它简化了型号配置，同时

是提升高速拾料操作效率的必要应用工具。

高度可靠、市场领先的 IRC 5 控制器也是 FlexPicker™ 机器人

解决方案不可或缺的组成部分。IRC 5 控制器配备 TrueMove™
和 QuickMove™ 功能，确保运行速度和路径精度均达到最佳，

可实现机器人对快速传送带的高精度跟踪。IRC 5 控制器现有面

板嵌入型供应，除显著节省空间以外，更为其集成到机械设备

与生产线创造了便利条件。
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IRB 360

规格

机器人型号 负载能力 直径 轴数

  

IRB 360-1/800 1 kg 800 mm 4

IRB 360-1/1130 * 1 kg 1130 mm 3/4

IRB 360-3/1130 3 kg 1130 mm 3/4

IRB 360-1/1600 1 kg 1600 mm 4

IRB 360-6/1600 6 kg 1600 mm 4

IRB 360-8/1130 8 kg 1130 mm 4

附加负载    

  上臂 350 gram  

  下臂 350 gram  

集成信号源 12 极 50 V，250 mA

集成真空源 最高 7 bar/最大真空 0.75 bar

* 所有轴经 IPA 检测 

物理特性

机器人安装 倒置式

重量 120 kg（标准&可冲洗型）

  145 kg（不锈钢可冲洗型）

性能

重复定位精度 0.1 mm 

角度重复定位精度  

 4轴标准型&不锈钢型 0.4° 

 4轴可冲洗型 1.5° 

节拍时间 0.1 kg 1 kg 3 kg 6kg 8 kg

25/305/25 (mm)

IRB 360-1/1130 0.30 0.36  

IRB 360-3/1130 0.40 0.40 0.52

IRB 360-8/1130  0.38 0.42  0.60

IRB 360-1/1600 0.35 0.40  

IRB 360-6/1600  0.43 0.48 0,60

90/400/90 (mm) 

IRB 360-1/1130  0.44 0.51   

IRB 360-3/1130 0.60 0,60 0.75

IRB 360-8/1130  0.55 0.65  0.92

IRB 360-1/1600  0.50 0.54

IRB 360-6/1600  0,57 0.63 0,80

* IRB 360-1/800 的节拍实际不同。请运用 Robot-Studio 或节拍时间测试来

验证实际节拍时间。

输送机跟踪**

输送机恒速 [mm/s] 输送机重复定位精度 [mm]  

200   1.0

350-750   1.5

800-1400  5.0

输送机启停 [mm/s] 重复定位精度 [mm]

500（0.2秒内启停） 3.5 

分度输送机控制 重复定位精度 [mm]

3.5 g加速/减速 2

** 在IRB 360-1/1130 和PickMaster实际条件下测得跟踪性能。根据机器人的实际最高速度和所

需的加速性能不同，数值会有出入。

电气连接

电源电压  200-600 V, 60 Hz

额定功率

 变压器额定值 7.2 kVA

最大荷重时的功耗

 运动类型 IRB 360/1

 典型拾放 0.477 kW

 周期（负载 1 kg）

环境

环境温度

IRB 360 机器人本体 ±0°C to +45°C

相对湿度  最大 95%

噪音水平 < 70 dB(A)

安全 带监控、紧急停和安全功能的双回  

  路，3 位启动装置  

辐射  EMC/EMI 屏蔽

4轴洁净室型选件 标准型 - 洁净室型 7级

  可冲洗型 - 洁净室型5级

  ( IPA 认证 )

  不锈钢型 - 洁净室型5级

  ( IPA 认证 ) 

选件 碰撞检测

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

工作范围和实际尺寸
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机器人技术

IRB 4400
工业机器人

主要应用领域

切削、去毛刺

研磨、抛光

上下料

物料搬运

机身紧凑、动作迅捷的通用工业机器人

IRB 4400工业机器人机身紧凑、运行速度极快，适用于

大中型重物搬运。其独有的多功能设计广泛适应各种制造

业需求。该型机器人在高速运行状态下的荷重能力达60 
kg，通常一次可搬运两件物料。此外，该机器人结构坚

固，具有良好的平衡性，并采用TrueMoveTM专利技术，

在整个工作范围内均能保持平稳而快速的运动，从而确保

切削等应用领域的高质量产品制造。

IRB 4400拥有高速机动能力，可充分适应对速度和柔性要

求都较高的应用场合。设计紧凑的防护型机器人还能应用

于普通机器人无法胜任的铸造、喷雾等生产环境。铸造专

家型IRB 4400达到IP67防护等级，耐高压蒸汽清洗，是严

苛生产环境的理想选择。

可靠性与经济性兼顾

IRB 4400结构坚固耐用，例行维护间隔时间长。该机器人

采用具有良好平衡性的双轴承关节钢臂，第2轴配备扭力

撑杆，并装备免维护的齿轮箱和电缆，达到了极高的可靠

性。为确保运行的经济性，IRB 4400的传动系统采用优化

设计，实现了低功耗和高扭矩的兼顾。

多种通信方式为设备集成铺平道路

IRB 4400机器人具备串口、网络接口、PLC、远程I/O和

现场总线接口等多种通信方式，能够方便地实现与小型制

造工位及大型工厂自动化系统的集成。
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www.abb.com/robotics

IRB 4400

规格

机型 工作范围  有效荷重 标准 铸造 铸造

     专家2 权威2
IRB 4400/60  1.96 m  60 kg x x x 
附加荷重

 第2轴  35 kg
 第3轴 15 kg
 第4轴 0-5 kg
轴数

 机器人本体  6  
 外轴设备  6 
集成信号源 23路信号，

   上臂10路动力信号

集成气源  上臂气压最高8 bar
性能

重复定位精度 0.19 mm
1.6 m/s时重复路径精度 0.56 mm
轴运动

 工作范围

 轴  工作范围 最大速度 
 1. C旋转  轴1：+165至-165 轴1：150º/s
 2. B手臂  轴2：+96至-70 轴2：120º/s
 3. A手臂  轴3：+65至-60  轴3：120º/s
 4. D手腕  轴4：+200至-200 轴4：225º/s
 4. 可选  无限制   
 5. E弯曲  轴5：+120至-120 轴5：250º/s
 6. P回旋 轴6：+400至-400  轴6：330º/s
 6. 可选  无限制   

电气连接

电源电压 200-600 V, 50/60 Hz
额定功率

 变压器额定值 7.8 kVA
物理特性

机器人安装方式

 IRB 4400  落地式

尺寸

 机器人底座  920 x 640 mm
重量

 机器人  1040 kg
环境

环境温度

 本体  5 – 45ºC
相对湿度 最高95％
防护等级

 标准 IP 54
 铸造专家2和
 铸造权威2 IP 67，耐高压蒸汽清洗 
噪音水平  最高70 dB（A）

安全  带监控、急停和安全功能的双回路，

  3位启动装置

辐射  EMC/EMI屏蔽

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

工作范围与荷重图
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机器人技术  

IRB 460
多功能工业机器人

主要应用领域
包装
堆垛
拆垛
物料搬运
上下料
机床管理

缩短节拍时间

IRB 460 是全球最快的四轴多功能工业机器人，能显著缩短各项

作业的节拍时间，大幅提升生产效率。这款紧凑型的 4 轴机器人

到达距离为 2.4 m，有效荷重 110 kg；荷重 60 kg 条件下的操作

节拍最高可达2190次循环 /小时（400mm×2000mm×400mm），
比类似条件下的竞争产品快 15%。

高精度运行

配套 ABB 专利的运动控制软件 QuickMoveTM 和 TrueMoveTM，IRB 
460动作平稳，路径精度优异，即使对最敏感的产品，也能悉心“呵

护”，同时确保节拍时间不受影响。

占地小，产出高

与速度、荷重接近的同类产品相比，采用紧凑化设计的 IRB 460
与货盘之间的距离可缩短 20%，仅此一项便能提升生产效率达

3%。

拥有成本低，生产效率高

IRB 460 以汽车行业为标准制造，结构刚稳，设计可靠，正常运

行时间长，维护成本低。该机器人配备集成式工艺线缆，可减轻

磨损，延长使用寿命。ABB 还提供 RoboCare 三年质保计划，在

不额外增加成本的前提下，确保生产无忧。该计划包含 ABB 专利

的无线远程服务，由 ABB 专家监测机器人状态并提供相应的优化

维护建议，进一步提高生产效率。

编程更快更简单

人性化软件 RobotStudio Palletizing PowerPac 以普通 PC 机为运

行平台，使毫无机器人编程经验的用户同样能够进行编程和模拟

操作。该软件奉行“以配置代编程”的理念，最多可节约 80% 的

编程时间。

无与伦比的专业经验与全球支持

ABB 是一家在机器人技术领域拥有近 30 年经验的跨国企业，在

53 个国家和地区设有 100 多个销售服务部门。
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循环 / 小时

荷重 循环 / 小时

60 kg 2190 次

110 kg 2040 次
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主要应用

码垛，拆垛，物料搬运 

规格

荷重 110 kg

到达距离 2.40 m

轴数 4

防护等级 IP67

安装 落地

IRC5 控制器型号 单柜

集成式电信号源 选配

集成式气源 选配

物理性质

机器人底座尺寸 1007×720 mm

机器人重量 925 kg

性能（根据 ISO 9283 标准测定）

重复定位精度（RP） 0.20 mm

重复循环精度（RT） 0.11 mm

运动

轴运动 工作范围 最高速度

轴 1 +165º ～ -165º 145º/s

轴 2 +85º ～ -40º 110º/s

轴 3 +120º ～ -20º 120º/s

轴 4* +300º ～ -300º 400º/s

* +150 rev ～ -150 rev（最高）

电气连接

电源电压 200 ～ 600 V，50 ～ 60 Hz

功耗 ISO cube 3.67 kW

环境

机械部分环境温度：

操作时 +-0º C（32ºF）至 +45º C（113º F）

运输储存时 -25º C（-13ºF）至 +55º C（131º F）
短时间内

（不超过 24 小时）
可达 +70º C（158º F）

相对湿度 最高 95%

噪音水平 < 70 dB (A)

安全
带监控、急停和安全功能的双回路，
3 位启动装置

辐射 EMC/EMI 屏蔽

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

IRB 460

898

909

742

2403

17
86

45
2

工作范围

标准码垛循环

2000

R400

z 0z 0

www.abb.com.cn/robotics
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机器人技术

IRB 4600 
锋芒毕露，优势锐显

全新锋芒一代机器人IRB4600携增强、创新功能

率先问世。该机型采用优化设计，对目标应用具

备出众的适应能力。纤巧的机身使生产单元布置

更紧凑，实现产能与质量双提升，推动生产效率

迈上新台阶。

精度至高

IRB4600的精度为同类产品之最，其操作速度更快，废品率

更低，在扩大产能、提升效率方面，将起到举足轻重的作用，

尤其适合切削、点胶、机加工、测量、装配及焊接应用。此

外，该机器人采用“所编即所得”的编程机制，尽可能缩短了

编程时间和周期时间。在任何应用场合下，当新程序或新产

品上线时，上述编程性能均有助于最大限度加快调试过程、

缩短停线时间。

周期至短

IRB4600采用创新的优化设计，机身紧凑轻巧，加速度达到

同类最高，结合其超快的运行速度，所获周期时间与行业标

准相比最短可缩减25%。操作中，机器人在避绕障碍物和跟

踪路径时，可始终保持最高加速度，从而提高产能与效率。

范围超大

IRB4600超大的工作范围，能实现到达距离、周期时间、辅助

设备等诸方面的综合优化。该机器人可灵活采用落地、斜置、

半支架、倒置等安装方式，为模拟最佳工艺布局提供了极大

便利。

机身纤巧

IRB4600占地面积小、轴1转座半径短、轴3后方肘部纤细、

上下臂小巧、手腕紧凑，这些特点使其成为同类产品中最“苗

条”的一款机器人。

在规划生产单元的布局时，IRB4600可以与机械设备靠得更

近，从而缩小整个工作站的占地面积，提高单位面积产量，

推升工作效率。

防护周密

ABB产品防护计划之周全居业内领先水平，此次更进一步

强化了IRB4600的防护保障措施。Foundry Plus系统达到IP 

67防护等级标准，还包括涂覆抗腐蚀涂层，采用防锈安装法

兰，机器人后部固定电缆防熔融金属飞溅，底脚地板电缆接

口加设护盖等一系列措施。

随需应变

性能优异的IRBP变位机、IRBT轨迹运动系统和电机系列产

品，从各方面增强了IRB4600对目标应用的适应能力。

运用RobotStudio（以“订阅”模式提供）及PowerPac功能

组（按应用提供），可通过模拟生产工作站找准机器人的最

佳位置，并实现离线编程。

如欲了解IRB4600如何在特定应用和环境中发挥作用，可登

录www.abb.com/robotics查看多种应用模拟资料。
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www.abb.com/robotics

规格
版本：         到达距离 有效载荷 手臂载荷

IRB4600-60/2.05        2.05 m             60 kg 20 kg

IRB4600-45/2.05        2.05 m 45 kg 20 kg
IRB4600-40/2.55        2.55 m             40 kg 20 kg
IRB4600-20/2.50        2.51 m             20 kg 11 kg

主要应用

上下料、物料搬运、弧焊、切割、点胶、装配、货盘堆垛、包装、测量、修边、抛
光

性能特点
轴数： 6+3（配备MultiMove功能最多可达36轴）
防护： 标准IP67，Foundry Plus

安装方式： 落地、倾斜或倒置
重复定位精度（RP）： 0.05-0.06 mm
重复路径精度（RT）： 0.13-0.46 mm（测量速度250 m/s）

	  
运动：
轴运动： 工作范围： 最大速度：
轴1旋转 +180° to -180° 175°/s
轴2手臂 +150° to -90° 175°/s
轴3手腕 +75° to -180° 175°/s
轴4旋转 +400° to -400° 250° (20/2.50 has 360°)/s
轴5弯曲* +120° to -125° 250° (20/2.50 has 360°)/s
轴6翻转 +400° to -400° 360° (20/2.50 has 500°)/s

* IRB4600-20/2.50的轴5为+120°～-120°

电气连接
电源电压 200-600 V, 50-60 Hz

物理参数
机器人底座尺寸： 512 x 676 mm
机器人高度：IRB4600-60/2.05 和 IRB4600-45/2.05 1727 mm
机器人高度：IRB4600-40/2.55 和 IRB4600-20/2.50 1922 mm
机器人重量： 412 to 435 kg

环境参数 
机械装置环境温度： 
运行中： +5°C (41°F) 至 +52°C (126°F)
运输和储藏中： -25°C (-13°F) 至 +55°C (131°F)
短期（最长24小时）： 最高 +70°C (158°F)
相对湿度： 最高 95%
安全性： 双运行回路监测，急停和安全功能电

路，3位安全使能装置
辐射： EMC/EMI 屏蔽

规格若有变更，恕不另行通知。

工作范围
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www.abb.com/robotics

IRB 4600

Main applications 

Machine tending, Material handling, Arc welding, Cutting, Dispensing, 

Assembly, Palletizing and packing, Measuring, Deburring, Polishing

Specification 

Variants:          Reach Payload Armload

IRB 4600-60/2.05         2.05 m 60 kg 20 kg

IRB 4600-45/2.05         2.05 m 45 kg 20 kg

IRB 4600-40/2.55         2.55 m 40 kg 20 kg

IRB 4600-20/2.50         2.51 m 20 kg 11 kg

Number of axes:  6+3 external (up to 36 with MultiMove)

Protection: Standard IP67, as option Foundry Plus 2

Mounting: Floor, -shelf inverted or tilted

Physical

Dimensions robot  base: 512 x 676 mm

Robot height: IRB 4600-60/2.05 and IRB 4600-45/2.05 1727 mm

Robot height: IRB 4600-40/2.55 and IRB 4600-20/2.50 1922 mm

Robot weight: 412 to 435 kg

Performance

Position repeatability (RP) 0.03-0.19 mm

Path repeatability (RT) 0.11-0.56 mm 

Movement

Axis movements: Working range: Maximum speed:

Axis 1 Rotation +180° to -180° 175°/s

Axis 2 Arm +150° to -90° 175°/s

Axis 3 Wrist +75° to -180° 175°/s

Axis 4 Rotation +400° to -400° 250° (20/2.50 has 360°)/s

Axis 5 Bend* +120° to -125° 250° (20/2.50 has 360°)/s

Axis 6 Turn +400° to -400° 360° (20/2.50 has 500°)/s

* Axis 5 for IRB 4600-20/2.50 +120°-120°

Electrical connections

Supply voltage: 200-600 V, 50-60 Hz

Environment

Ambient temperature for mechanical unit: 

During operation: +5° C (41° F) to +52° C (126° F)

During transportation and storage: -25° C (-13° F) to +55° C (131° F)

For short periods (max 24 h): up to +70° C (158° F)

Relative humidity: Max 95%

Safety: Double circuits with supervisions,   

 emergency stops and safety func-  

 tions. 3-position enable device

Emission: EMC/EMI shielded

Working range

IRB 4600-60/2.05

IRB 4600-45/2.05

IRB 4600-40/2.55

IRB 4600-20/2.50

Data and dimensions may be changed without notice.

23
71

12
60

2051

593

1701

1028

IRB 4600-60/2.05
IRB 4600-45/2.05

28
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1393 680

IRB 4600-40/2.55

28
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25132163

6651361

IRB 4600-20/2.50

IRB4600 
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机器人技术

IRB 52
喷涂机器人

主要应用领域

油漆喷涂

上釉

上搪瓷

粉末喷涂

挤胶

 

紧凑型喷涂专家

IRB 52是一款紧凑型喷涂机器人，广泛应用于各行业中小

型零部件的喷涂，为客户提供经济、专业、优质的喷涂解

决方案。

IRB 52体形小、工作范围大，柔性与通用性俱佳，且其操

作速度快、精度高，节拍时间短。

IRB 52配备的集成工艺系统（IPS）由换色阀、空气与涂

料调节阀等组成，确保高质量、高精度的工艺调节，最终

实现高品质涂装，并减少涂料消耗。

IRB 52能与转台、滑台、输送链系统等一系列工艺辅助设

备轻松集成。机身轻巧，便于安装、编程和维护。

集成工艺系统（IPS）
IRB 52是一款专业的喷涂机器人，配备集成式喷涂工艺设

备，采用功能强大、备受考验的IPS调控技术实现工艺控

制，同时达到节约涂料的目的。

操作可靠性强

基于成熟的技术且经过严格验证的的创新科技是操作可靠

性与生产稳定性强有力的保证。

节拍时间短

IRB 52各轴均具备高速运动性能，再加上ABB独有的

TrueMove和QuickMove运动控制功能，大大缩短了生产节

拍时间。

精确高质

出色的重复定位精度和循径能力确保了始终如一的高品质

涂装。

灵活集成，柔性生产

IRB 52安装形式多样，满足灵活集成与扩大产能的需求。

通用性强

IRB 52的工作范围大，手腕有效载荷达7公斤，可最大化

地利用空间。

体形小，荷重大

IRB 52结构设计紧凑，不仅缩小喷房尺寸，降低通风需

求，而且实现了有效节能。其高达7千克的手腕有效荷

重，可满足喷涂应用的多样化需求，为客户提供柔性的喷

涂解决方案。

IRC5P机器人控制柜

蕴含尖端技术的机器人控制柜配设新型喷涂示教装置，具

备多语言支持能力，提供人性化的用户界面。控制柜的

RobView 5系统集诊断、生产趋势报告、生产监控基本数

据等功能于一体，具备扩展型“定制”支持功能，如屏幕

与插件定制功能。
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www.abb.com/robotics

180°

180°

R1450

R448

180°

180°

R1225

R495

规格说明

手腕荷重能力                7kg

轴数                6

定位精度

位置重复精度，RP（mm）              0.15

线性路径精度，AT（mm）               2

轴的运动

轴 运动 最高 运动范围

类型 速度 1.2m工作范围 1.45m工作范围

1 旋转 180º/S +180º至-180º +180º至-180º

机器人向上倾斜至30º时，为+45º至-45º，
壁挂式机器人为+20º至-20º。

2 摆动 180º/S +110º至-63º
+136º至-63º
（第1轴限制在±100º
范围内）

+120º至-90º
+150º至-90º
（第1轴限制在
±95º范围内）

3 摆动 180º/S +55º至-235º +65º至-245º

4 旋转 320º/S +200º至-200º（默认） +200º至-200º（默认）

+190º至-190º（最大）
（更改软件参数值，可扩大默认工作范围）

5 弯曲 400º/S +115º至-115º +115º至-115º

6 旋转 460º/S +400º至-400º（默认） +400º至-400º（默认）

+288º至-288º（最大）
（更改软件参数值，可扩大默认工作范围）

电气连接

电源电压 3相，200-600 V，50/60 Hz

功耗 待机        <300 W

生产        <800 W

电气安全 符合国际标准

物理性能

机器人单元安装方式
机器人底座尺寸

落地、倒置、壁挂和斜置

484×648 mm

机器人版本 垂直臂 总高

IRB52/1.2m工作范围 475 mm 1,069 mm

IRB52/1.45m工作范围 700 mm 1,294 mm

重量

机器人 250 kg

IRC5P控制柜 180 kg

控制柜尺寸 770（宽）×640（深）×1,450（高）mm

机器接口

数字量输入/输出 512/512，可扩展

模拟量输入/输出 16/12，可扩展

远程I/O Interbus-S 64/64
Allan Bradley RIO 128/128
ProfiBus DP 128/128
CC Link 176/176

串行通道接口 RS-232，RS-422，RS-485

网络 Ethernet NFS/FTP
FactoryWare Interface
CAN总线

备用接口 USB接口

主存储器 Compact flash
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用户界面

操作面板 控制柜上或外附

编程单元 防爆保护，便携、双操纵杆和键盘
动态显示（8-22垂直行），

3 1/2彩色屏幕

240（RGB）×320像素TFT
可定制屏幕菜单

安全 紧急停，启动装置，一般模式停，自动模
式停，测试模式停，控制柜互锁

工作范围

IRB52/1.2m工作范围

IRB52/1.45m工作范围

环境

防爆等级
北美
欧洲
电磁保护
环境温度

相对湿度
保护等级

Class 1，Div. 1，Group C, D&G
II2 GD T65℃
电磁兼容性认证
机器人单元           5-45℃
机器人控制柜       5-45℃
无凝露（最高 ）   95%
保护标准              IEC 529
机器人单元           IP 67
机器人手腕           IP54
机器人控制柜       IP54

注: 若增设冷却装置，则以上环境额定规格不
适用。

基本软件

BaseWare OS 机器人操作系统，多任务执行能力

RAPID 强大的应用编程语言

输送连跟踪 高精度同步跟踪机器人动作、喷涂工艺调
整和物体的移动（任何方向上的直线或圆
周运动）

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。
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机器人喷涂

IRB 5400
高性能喷涂工艺机器人

IRB 5400
High performance paint process robot

Robotics Paint

A powerful workhorse
The IRB 5400 is a unique paint robot with high acceleration 
and speed, combined with the ability to carry heavy loads. 
It gives you short cycle times and increased production. The 
extensive load capacity enables us to put the process equip-
ment close to the applicator to reduce waste.

Powered by IPS
The integrated process system (IPS) integrates the paint 
application equipment in the robot arm. With color change 
valves and paint pumps close to the paint wrist, the result is 
reduced material consumption and significant paint savings.

Air- and fluid regulation, pilot valves, flow sensors, bell speed- 
and high voltage control are also integrated in the robot, mak-
ing installation, set up and process tuning fast and easy.

Paint robot control system
The IRB 5400 uses the IRC5P paint robot control system. It is 
specifically designed for the paint shop with its user friendly 
Ex FlexPaint Pendant and RobView 5 - our paint cell software 
for supervision, control and diagnostics, and our powerful 
software tools for off-line programming and process tuning.

Add a rail for coating large objects
The IRB 5400 can be mounted on a trolley for operating on a 
rail. There are two types of foot for the trolley. The clean wall 
foot is used when the trolley and rail is located outside the 
spray booth. This enables for an easy-to-clean inner spray 
booth wall. The in-booth foot enables the complete rail and 
trolley to be located inside the spray booth. This design is 
typically used for retrofit in existing spray booths or for spray 
booths with limited space.

A highly efficient paint robot with high 
acceleration, high load capacity, large 
work envelope and integrated process 
equipment.
It saves cycle time and it saves paint.

机器人喷涂

IRB 5400
高性能喷涂工艺机器人
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喷涂机器人控制系统
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大工件喷涂用导轨
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IRB 5400

规格

物理特性

工作范围

电气连接

高性能喷涂工艺机器人

优化设计，节省涂料
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ⓚⷳ

⫖ⷳⷤ⟺

⫖ⷳᯘヽ

⫖ⷳ㟜ⷤ⟺

ẲⲬ㛘ᢴᚨ⺻ẫᛈ

I/Oქ ⒣ⓢƢ⫽㟖Ƣ᳌ᗧ⛷Ƣ120VACƢ

ᇠ⋫⛷ᫍᦤ㋕I/Oქ

PC工具

᯺⛷⣋ᗗ㟹Ꮯᓧ

᯺⛷⣋ᖥ㒪ᣟᛈΨኻ᪬ᗗ㟹Ω

ᇪ㞼ᗗ㟹ᣟ

ⲧᣟᗗ㟹ᣟ

ᷠẻ⫒ᇚᖼ᧬ᗗ㟹ᣟ

◧ឿⓚᖼ᧬ᗗ㟹ᣟ

ᒹ㚱ᇛᎤ

⮮⚽ᇛᎤ

᪬ᇪ㞼ᗗ㟹ᗄ᯺⛷⣋㛘↿

᪬ⲧᣟᗗ㟹ᗄ᯺⛷⣋㛘↿

᯺⛷⣋Ῐ㛆⛷Ψᣟǁ῭ǁ⧮Ω

᯺⛷⣋Ῐ㛆⛷㛘↿

ᗧ㒴ᗧㆹ

ᦦ᫄

ᗧ⛸Ⴒ⢫
ヅ⾢⣧㏐ᇤᮯ᯲᣼ヂά⮡ኻ⇭バⶨ㚪ƣ

* ΈႴヨⳡᦩ᳓Ꭴᖼ᧬

660×750 mmΨᇪ㞼ᗗ㟹Ω

660×775 mmΨⲧᣟᗗ㟹Ω

633 mm×2 – 15 mᎤ*Ψᖼ᧬Ω

2070 mm
190 mm
540 mm
700 mm
1125 mm
1200 mm
1620 mm

970 kg
1060 kg
1450×725×710 mm
180 – 200 kg

ᖼ᧬ዉ㏃Ⳙ⫢⧨᳆άᛔ⛸⇷ᣉ⣅ᶵ㛁㟮ᗍά

ⳡᦩ1.5⏗ᫍ2⏗↽㛖⒣ῩάΈ㟩᫏↬ᷓ㛁⯹

ヨᎤᛈάᇪ㞼ᖼ᧬㟮ᎤΈᓯ15⏗ƣ㊻᣹ᖼ

᧬ΈႲ㞰㊻㛁↽Ⲩ᯺⛷⣋ƣ

柔性导轨系统

200-600 VACά3⿠ά50/60 Hz
ᓽ᯺κ< 300 Wά⧺ዺκ700-1500 W
⋺㟣᧺᳊ᇪ㞼

6㛡άᖼ᧬⪽Ⴒ㞰⪱Έ㓶⧨ᗚ7㛡

II 2 G Ex ib px IIB T4
II 2 D Ex pD 21 T65℃
FM Class I, II. Div. 1,
Group C, D, G 135℃

IP67ά⫖ⷳIP54

ᦤ㟷ា⺧: 㟮ᓳ㞪⯙κ

Interbus-SƢProfiBusƢProfinetƢ
CC LinkƢDeviceNetᫍEthernet IP

Ethernet FTP/NFS

P
R

10
26

9C
N

_C
 C

op
yr

ig
ht

 ©
 A

B
B

 2
01

00
2

  
  
长
春
速
美
达
自
动
化
设
备
有
限
公
司
 

  
 网
址
：
ht
tp
:/
/w
ww
.c
cs
md
.c
om
.c
n 

  
 邮
箱
：
sa
le
s@
cc
sm
d.
co
m.
cn
 

电
话
：
04
31
-8
10
97
13
5 
 0
43
1-
81
09
71
36



  
  
长
春
速
美
达
自
动
化
设
备
有
限
公
司
 

  
 网
址
：
ht
tp
:/
/w
ww
.c
cs
md
.c
om
.c
n 

  
 邮
箱
：
sa
le
s@
cc
sm
d.
co
m.
cn
 

电
话
：
04
31
-8
10
97
13
5 
 0
43
1-
81
09
71
36



  
  
长
春
速
美
达
自
动
化
设
备
有
限
公
司
 

  
 网
址
：
ht
tp
:/
/w
ww
.c
cs
md
.c
om
.c
n 

  
 邮
箱
：
sa
le
s@
cc
sm
d.
co
m.
cn
 

电
话
：
04
31
-8
10
97
13
5 
 0
43
1-
81
09
71
36



机器人喷涂

IRB 580
顶尖的功能，紧凑的设计

IPS 助力

ABB 独有的集成过程系统（IPS），可实现闭环回路式调节及高

速漆料控制与空气流量调节。喷涂工艺设备整合在机器手臂内部，

加快工艺响应速度的同时减少漆料和溶剂耗用。漆料流与机械臂

运动同步可提升传送效率并使喷涂过量最小化，从而节省漆料并

提高成本效益。

高精度，高品质

IPS 系统会自动弥补环境或者设备的物理变化，使指定流量始终

保持在严格容差范围内，确保表面漆膜厚度均匀并形成指定厚度，

从而获得优异的涂装品质并优化漆料的耗用。

正常运行时间长

IRB 580 机器人的 IPS 系统会对设备的磨损情况进行监控并警告

操作员。它同时还可检测出电缆破损或者传感器故障并自动进入

开环生产模式（如配置），直到便于进入控制室并进行必要的维修，

这使得正常运行时间显著延长。

为何选择 IRB 580
高精度，高效率 - ABB 的中空手腕技术、集成过程系统和 ABB
的 bell 技术。

灵活性增强 - 两种长度的手臂和灵活的喷涂工艺解决方案。

生产率提高 - 快速安装和较长正常运行时间加上 ABB 高效软件工

具和完美的控制技术。

高柔性、高成本效益和高精度的
IRB 580 喷涂机器人系统具有紧
凑的设计，同时融合了 IRB 5400
系列机器人的各项先进功能。
ABB 的“中空手腕”的优势使其
设计能够避免对漆料管和空气管
造成磨损，提高系统总体可靠性。
手腕可沿任意方向旋转 140°，
这种无与伦比的柔性使 IRB 580
一跃成为同类喷涂机器人中通用
性最强、编程最便捷的产品之一。

IRB 580
Top model functions - compact design

Robotics Paint

Powered by IPS
IRB 580 features ABB’s unique Integrated Process System 
with closed loop regulation and high-speed control of paint 
and air�ow adjustments. The paint process equipment is in-
tegrated in the robot arm to increase process response times 
and reduce paint and solvent waste. Synchronizing the paint 
�ow triggering with the robot arm motion increases transfer 
ef�ciency and keeps overspray to an absolute minimum. This 
saves paint and increases your cost-effectiveness.

High �nish quality
The IPS system will automatically compensate for physical 
changes in the environment or the equipment, always keeping 
the commanded �ow rate within strict tolerances. This en-
sures a uniform �lm build with speci�ed thickness. The result 
is high �nish quality and optimum use of the paint material.

High uptime
The IPS system of the IRB 580 robot will monitor and warn 
the operator of equipment wear over time. It can also detect 
a broken cable or defective sensor and automatically enter 
open-loop production mode (if so con�gured) until it is con-
venient to enter the booth and perform the necessary mainte-
nance. All this signi�cantly increases uptime.

Why choose IRB 580
High precision and ef�ciency - ABB’s Hollow wrist technol-
ogy, Integrated process system and ABB’s bell technology. 
Increased �exibility - Two different arm lengths and �exible 
paint process solutions. 
Increased productivity - Fast installation and high uptime 
with ABB’s ef�cient software tools and superior control tech-
nology.

IRB 580 combines the advanced 
functions of the IRB 5400 series with a 
compact design. The result is a highly 
flexible, cost-effective and accurate paint 
robot system.

ABB’s high precision hollow wrist has a 
straight design that eliminates wear and 
tear on the paint- and air supply hoses, 
increasing the overall reliability. The 
wrist can rotate 140° in any direction. It 
makes IRB 580 one of the most versatile 
and easy to program paint robots in its 
class.
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更多信息请访问：

www.abb.com.cn/robotics
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规范

轴数 6轴，轨道式安装为7轴
手腕荷重 10kg
安装方式 落地式和轨道式

防护等级 IP67（手腕IP54） 
防爆等级 II 2 G Ex ib px IIB T4 
  II 2 D Ex pD 21 T65°C  
  FM 第一、二类，第1部分， C,D,G组 135°C
环境温度 机器人单元            +5°C至 +45°C*
  机器人控制器         最高+48°C
相对湿度 非冷凝         最高95%
*建议最高室温    ＜ 30 ℃    
物理特征

水平臂RB 580 / 1620 mm 各2.6m
水平臂RB 580 / 1220 mm 各2.2m
机器人占地面积  660 x 750mm
机器人控制器（H*W*D）     1450 x 725 x 710mm
重量   机器人单元  630kg
         机器人控制器  180kg

性能

轴运动 工作范围 单轴最大速度

1-旋转 +150º至 150º 112º/s
2-垂直臂 +75º至 -70º 112º/s
3-水平臂 +35º 至-60º 112º/s
4-手腕旋转 无限制 465º/s
5-手腕弯曲 无限制 360º/s
6-手腕法兰旋转 无限制 535º/s
手腕工作范围 ±140°
静态重复精度 0.3mm

  
电气连接

电源电压 200 - 600VAC, 3-相, 50/60 Hz
功耗 备用：<300 W, 生产<800 W
电气安全 依照国际标准

接口 
I/O板 模拟、数字、中继、120VAC、编码器和工艺I/O板

现场总线支持 联络母线-S、过程现场总线、工业以太网、CC链路、设 
              备网和以太网IP
网络 以太网FTP/NFS

IRB 580 - 高精度的喷涂机器人系统
顶尖的功能，紧凑的设计

用户界面

操作面板 机柜上

编程设备 Exi认证的FlexPaint Pendant、软键、双控制杆、 
   灵活手柄、3.5”彩屏、支持亚洲语言 
备份 USB连接和以太网

 

PC工具 
RobView 5  涂装单元监控与操作（含）

ShopFloor Editor 离线路径和工艺调整（利用3D图形）

RobotStudio Paint  涂装单元全3D模拟和编程

工作行程

数据和尺寸如有变更，恕不另行通知。

IRB 580
Top model functions - compact design

IRB 580, a high precision paint robot

Speci�cation

Number of axes   6 axes. 7 when rail-mounted

Payload on wrist   10 kg

Robot mounting   Floor, inverted and rail

Ingress protection degree  IP67 (wrist IP54)

Ex classi�cation  II 2 G Ex ib px IIB T4 

   II 2 D Ex pD 21 T65°C 

   FM Class I,II. Div.1, Group C,D,G 135°C

Ambient temperature  Robot unit  +5°C to +45°C*

   Robot controller +48°C maximum

Relative humidity  Non-condensing 95% maximum
*Recommended max ambient temp <30°C

Physical

IRB 580 / 1620 mm horizontal arm 2.6 m reach

IRB 580 / 1220 mm horizontal arm 2.2 m reach

Robot footprint   660 X 750 mm

Robot Controller (H x W x D)  1450 x 725 x 710 mm

Weight Robot unit   630 kg

 Robot controller   180 kg

Performance

Axis motion  Working range Max speed

1 - Rotation  +150º to -150º 112º/s

2 - Vertical arm  +75º to -70º 112º/s

3 - Horizontal arm   +35º to -60º 112º/s

4 - Wrist rotation  unlimited  465º/s

5 - Wrist bend  unlimited  350º/s

6 - Wrist �ange rotation unlimited*  535º/s

Wrist work envelope  ±140º

Static repeatability  0.3 mm
*Limited by the hoses

Electrical connection

Mains voltage  200 - 600VAC, 3-phase, 50/60 Hz

Power consumption  Stand by: <300 W, Production <800 W

Electrical safety  According to international standards

Interface

I/O boards  Analog, digital, relay, 120VAC, encoder 

   and process I/O boards available

Fieldbus support  Interbus-S, Pro�Bus, Pro�net, CC Link, 

   DeviceNet and Ethernet IP available

Network   Ethernet FTP/NFS

www.abb.com/robotics
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Designed for painting
IRC5P is the new generation paint robot control system, spe-
ci�cally designed for the paint shop. Key elements of its user-
friendly interface are the new Exi certi�ed FlexPaint Pendant 
with multi-language support and RobView 5, the customizable 
PC software for paint cell supervision and control.

User interface

Operator panel  on cabinet

Programming unit  FlexPaint Pendant, Exi certi�ed, soft keys, 

   dual joystick, live handle, 3.5” color screen. 

   Asian language support.

Backup   USB connection and Ethernet

PC Tools

RobView 5 Paint cell supervision and operation (included)

ShopFloor Editor Off-line path- and process tuning using 3D graphics

RobotStudio Paint Full 3D simulation and programming of the paint cell

Work envelope

Information may be changed or updated without notice

IRB 580
Top model functions - compact design

IRB 580, a high precision paint robot

Speci�cation

Number of axes   6 axes. 7 when rail-mounted

Payload on wrist   10 kg

Robot mounting   Floor, inverted and rail

Ingress protection degree  IP67 (wrist IP54)

Ex classi�cation  II 2 G Ex ib px IIB T4 

   II 2 D Ex pD 21 T65°C 

   FM Class I,II. Div.1, Group C,D,G 135°C

Ambient temperature  Robot unit  +5°C to +45°C*

   Robot controller +48°C maximum

Relative humidity  Non-condensing 95% maximum
*Recommended max ambient temp <30°C

Physical

IRB 580 / 1620 mm horizontal arm 2.6 m reach

IRB 580 / 1220 mm horizontal arm 2.2 m reach

Robot footprint   660 X 750 mm

Robot Controller (H x W x D)  1450 x 725 x 710 mm

Weight Robot unit   630 kg

 Robot controller   180 kg

Performance

Axis motion  Working range Max speed

1 - Rotation  +150º to -150º 112º/s

2 - Vertical arm  +75º to -70º 112º/s

3 - Horizontal arm   +35º to -60º 112º/s

4 - Wrist rotation  unlimited  465º/s

5 - Wrist bend  unlimited  350º/s

6 - Wrist �ange rotation unlimited*  535º/s

Wrist work envelope  ±140º

Static repeatability  0.3 mm
*Limited by the hoses

Electrical connection

Mains voltage  200 - 600VAC, 3-phase, 50/60 Hz

Power consumption  Stand by: <300 W, Production <800 W

Electrical safety  According to international standards

Interface

I/O boards  Analog, digital, relay, 120VAC, encoder 

   and process I/O boards available

Fieldbus support  Interbus-S, Pro�Bus, Pro�net, CC Link, 

   DeviceNet and Ethernet IP available

Network   Ethernet FTP/NFS

www.abb.com/robotics
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Designed for painting
IRC5P is the new generation paint robot control system, spe-
ci�cally designed for the paint shop. Key elements of its user-
friendly interface are the new Exi certi�ed FlexPaint Pendant 
with multi-language support and RobView 5, the customizable 
PC software for paint cell supervision and control.

User interface

Operator panel  on cabinet

Programming unit  FlexPaint Pendant, Exi certi�ed, soft keys, 

   dual joystick, live handle, 3.5” color screen. 

   Asian language support.

Backup   USB connection and Ethernet

PC Tools

RobView 5 Paint cell supervision and operation (included)

ShopFloor Editor Off-line path- and process tuning using 3D graphics

RobotStudio Paint Full 3D simulation and programming of the paint cell

Work envelope

Information may be changed or updated without notice

专为喷涂而设计

IRC5P 是新一代喷涂机器人控制系统，专为涂装车间而设计。其

用户友好界面的关键元素包括经 Exi 认证的新型 FlexPaint Pendant
和多语支持与 RobView 5，用于对喷涂单元进行监督和控制的定制

PC 软件。
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机器人技术

IRB 660
工业机器人

主要应用领域

物料搬运

货盘堆垛

提高运动范围

IRB 660是一款专用堆垛机器人，其速度、到达距离和有

效载荷在同类产品的市场上一枝独秀。超高速4轴运行机

构、3.15米到达距离加上250kg的有效载荷，使IRB660成
为袋、盒、板条箱和瓶子等包装材料的理想堆垛工具。

IRB 660的运行速度在其前一代产品的基础上又有了大幅

度提高。优化电机功率和运动性能使IRB 660的周期时间

明显短于同类竞争产品。这种新型的堆垛机器人分为高

速版和250kg版两种版本，前者能全速搬运180kg有效载

荷，后者则可实现高产量作业。

 

IRB 660的到达距离十分出众，满负荷工作时可同时操作4
条进料传送带、2个货盘料垛、1个滑托板料垛和4条堆垛

出料线。事实上，IRB 660的通用性、到达距离和承重能

力几乎可满足任何堆垛应的需求。

IRB 660的使用非常便捷。ABB的多功能IRC 5控制器、全

面包装线软件PickMaster具有各种关键功能，可以在车间

进行快速便捷的编程和直观的操作。另外，坚固耐用的设

计外加IP 67的防护等级更确保了IRB 660在最严酷的坏境

中依然能发挥稳定的性能，并显著延长维护周期！
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IRB 660
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规格

机器人版本

IRB
承重能力 到达距离

660-180/3.15 180kg 3.15m

660-250/3.15 250kg 3.15m

轴数： 4

防护等级： IP 67

安装方式： 落地式

性能

重复定位精度 0.1mm

重复循环精度 0.3mm

轴运动 IRB 660工作范围

轴1旋转 +180°至-180°，+220°至-220°可选

轴2臂 +85°至-42°
轴3臂 +120°至-20°
轴6翻转 默认+300°至-300°

最大值+150（反转）至-150（反转）

最大速度

轴号 IRB 660-180/3.15 IRB 660-250/3.15

1 130°/s 95°/s

2 130°/s 95°/s

3 130°/s 95°/s

6 300°/s 240°/s

电气连接

电源电压 200-600 V、50/60 Hz

功耗 ISO-Cube             2.7w

标准周期              3.2kw

物理特性

机器人底座 1136 × 850 mm

重量 1650 kg

环境

机械部分环境温度：

操作时： +5°C（41°F）至+50°C（122°F）
运输储存时： -25°C（-13°F）至55°C*（131°F）
短时间内
（不超过24小时）： +70°C（158°F）
相对湿度 最高95%

噪音水平 最高73db（A）

安全 带监控、急停和安全功能的双回路，

3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

数据与尺寸若有变更，恕不另行通知

工作范围和载荷说明图

  IRB 660-180/3.15和IRB 660-250/3.15
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机器人技术

IRB 6620LX
直线轴工业机器人

优化的工作范围，适用于各种应用环境

IRB 6620LX机器人用于各种机器管理和物料搬运的应用环

境，包括机床、注塑和压铸机器的管理。该型机器人可以

更加轻松地完成搬运任务，与定制直线搬运系统相比更加

灵活并更具成本效益。此外，IRB 6620LX机器人非常适用

于动力传动系组装、重型弧焊、研磨和粘合等应用。该型

机器人的顶部安装特征提供了新的高成本效益优势，而这

是现用工业机器人不具备的。

自身具有的灵活性

IRB 6620LX机器人融合了直架型和多关节型机器人的优

点。顶部安装的机器人只占用有限的空间，可提供更高的

活动范围，从而有助于提高生产灵活性。该型机器人是一

种高成本效益的灵活解决方案，可以用于多个机器或站

点，而性能不受影响。这种自身具备的灵活性有助于快速

方便地进行转换，能够提高正常运行时间。通过调整直线

轴的长度（最高33米）和高度（最高4米），IRB 6620LX
的作业范围可以适用于各种不同的应用。机器臂可以安装

在侧面或倒置安装，从而确保达到最大的工作范围。这是

最为理想的灵活自动化。

生产能力和利用率

IRB 6620LX拥有大作业范围，因此一个机器人能够在一个

机器人单元或多个单元内对多个站点进行操作。该型机器

人除能够进行“基本”物料搬运之外还能完成增值作业任

务，这一点有助于提高机器人的利用率。因此，生产能力

和利用率可以同时得到提高，并减少投资。

 
高性能和高稳定性

ABB的新型IRB 6620LX机器人采用标准、成熟的部件制

成，能够尽可能地确保高性能，具有无可比拟的稳定性。

直线轴上的超高速度和加速度将周期时间降低到最低程

度，并尽可能地提高了精确度，即使是在距离和载荷很

高的情况下也是如此。这种高性能来自于精密的机械工

程设计和ABB高技术水平的运动控制技术TrueMoveTM和

QuickMoveTM。

IRB 6620XL的5轴机械臂符合ABB有名的Foundry Plus 2保
护标准，该标准涵盖IP67防护等级。直线轴达到了IP66防
护等级的标准。

高能力和高人员安全标准

在设备管理应用环境下，IRB 6620LX提供比传统解决方

案更为理想的操作。该型机器人可以从顶部和侧面到达机

器。此外，顶架安装的机器人能够从机器正面到达机器，

以进行维护作业、小规模搬运和快速切换等工作。由于在

手动操作机器时机器人不在现场，因此可以提高人员安全

性。

低投资和低维护成本

一套IRB 6620LX可以代替多套复杂的物料搬运系统，能够

节省投资和维护成本。此外，IRB 6620LX自身具有的灵活

性有助于快速便捷地进行转换，有助于降低维护和转换成

本。

IRB 6620LX可以预装，也可以设计和布置与应用环境相匹

配的支撑架以适应厂房的布局。这意味着投资和安装成本

以及资本开支可以得到进一步的降低，从而实现快速的投

资回报。

ABB的IRB 6620LX机器人融合了直线轴机器

人和多关节型机器人的各种优点，是一款载荷

150kg的6轴机器人，并具有ABB多关节型机器

人的高运动范围和内在柔韧性特点。该型机器人

在设计上实现了高性能和高可靠性，能够提高产

量和利用率。
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主要应用

机器管理、物料搬运、动力传动系组装、重型弧焊、研磨和粘合

规格

机器人版本 到达距离 承重能力 机械臂载荷

IRB 6620LX 1.9m 150kg 50kg

轴数 6
机械手位置 倒置，侧面

机械臂数 1-2
注：如需了解单直线轴双机械臂型号，请与ABB联系。

防护 说明 等级

标准 轴1（直线轴） IP66（接头IP67）
标准 轴2-6（关节式机械手） IP54
Foundry Plus 2 轴2-6（关节式机械手） IP67
物理性质

直线轴长度 1.8至33m 400mm增量

直线轴高度 2.5至4.0m 100mm增量

直线轴重量 610kg 仅5轴机械臂

性能

重复定位精度： 0.05mm* （整系统）

轴运动 工作范围 最高轴速度

轴1 1.8至33 m 运行速度3.3m/s
轴2臂 +125°至-125° 90°/s
轴3臂 +70°至-180° 90°/s
轴4腕 +300°至-300°  150°/s
轴5弯曲 +130°至-130°  120°/s
轴6翻转 +300°至-300°  190°/s
*按照ISO 9283标准检测，参阅产品规格中的检测条件。

电气连接

电源电压 200-600 V, 50/60 Hz
环境

机械部分环境温度：

操作时： +5°C（41°F）至+50°C（122°F）
运输储存时： -25°C（-13°F）至55°C（131°F)
短时间内
（不超过24小时） 可达+70°C（158°F）
相对湿度 恒温下最高95%

安全 带监控、急停和安全功能的双回路，

3位启动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

数据与尺寸若有变更，恕不另行通知

IRB 6620LX直线轴结构

腕中心的工作范围和载荷说明图

  IRB 6620LX倒置

  IRB 6620LX斜挂

900 900L (1800 - 33000)

500 - 2800 1500 - 8000*

* = 可达12000mm，但性能可能受到影响
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机器人技术

IRB 6640 / IRB 6640ID
工业机器人

主要应用领域

物料搬运

上下料

点焊

IRB 6640——

更强大的新一代机器人

IRB 6640是继大获市场成功的IRB 6600之后，隆重推出

新一代大型机器人。

IRB 6640以IRB 6600成熟可靠的零部件为基础，继续保

持维护简单、更换方便及正常运行时间长的优势。

IRB 6640配备长度不等的手臂，能适应各种作业要求。

IRB 6640ID（内嵌布线型）将工艺线缆内嵌于上臂，线缆

紧随手臂的运动而运动，脱离了无规律摆动。

IRB 6640灵活适应各类应用

加长的上臂结合多种手腕模块，显著增强了IRB 6640对各

种工艺过程的适应能力。机器人可向后弯曲到底，大大扩

展了工作范围，极适合在密集的生产线上作业，典型的应

用领域包括物料搬运、上下料和点焊。

针对不同作业环境，该机器人也提供不同型号，如铸造专

家型、铸造加强型及洁净室型。

荷重更大，重量更轻

IRB 6640最大的优势之一是提高了荷重能力。 IRB 
6640ID的有效荷重从185 kg增加到200 kg，满足承重要求

最高的点焊应用。

该机器人最大有效荷重高达235 kg，是众多重型物料搬运

应用的理想之选。机器人还继承了优异的惯性曲线特性，

可处理重型甚至宽型部件。抗碰撞也是ABB机器人广受欢

迎的性能之一。

简化安装维护

为方便维护，IRB 6640新增了多项特性，如叉车叉槽结构

简化、机器人底脚空间扩大等。此外，机器人重量减轻近

400 kg，安装更轻松。

优化路径精度

IRB 6640融合第二代TrueMoveTM和QuickMoveTM技

术，运动精度更高，进一步缩短编程时间、优化工艺效

果。软件还监控机器人内部负载，降低过载风险，延长机

器人使用寿命。

被动安全功能

被动安全功能与特性包括负载识别、活动机械挡块、EPS
（电子限位开关）及高刚性钢结构。

IRB 6640ID——上臂内嵌布线

点焊工艺线缆内嵌于机器人上臂，增强机器人动作的可控

性，并具有其他多项优点：如可预测线缆包寿命、降低备

件成本、增强机器人紧凑性、以及提高线缆包运动模拟的

可靠性。

IRB 6640集高效生产、紧凑设计、简便维修、低成本维护

等优势于一体，是各大应用领域的理想选择！
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规格

机器人型号
（IRB）

工作范围 荷重能力 重心 手腕扭矩

6640-180 2.55 m 180 kg 300 mm 961 Nm
6640-235 2.55 m 235 kg 300 mm 1324 Nm
6640-205 2.75 m 205 kg 300 mm 1264 Nm
6640-185 2.8 m 185 kg 300 mm 1206 Nm
6640-130 3.2 m 130 kg 300 mm 1037 Nm
6640ID-200 2.55 m 200 kg 300 mm 1262 Nm
6640ID-170 2.75 m 170 kg 300 mm 1190 Nm
所有型号均可额外增加荷重。
上臂额外荷重50 kg（ID型除外），第一轴框架额外荷重250 kg。
轴数
防护等级
安装方式

6
整机IP67
落地式

性能

重复定位精度 0.07 mm
重复路径精度 0.7 mm
轴运动 工作范围             工作范围              轴最大转速

6640                    6640ID                6640
轴1旋转 +170º至-170º      +170º至-170º      100-110º/s
轴2手臂 +85º至-65º          +85º至-65º           90º/s
轴3手臂 +70º至-180º        +70º至-180º         90º/s
轴4手腕 +300º至-300º      +300º至-300º*     170-190º/s
轴5弯曲 +120º至-120º      +100º至-100º       120-140º/s
轴6翻转 +360º至-360º      +300º至-300º       190-235º/s
* IRB 6640ID轴4和轴6协同工作时可达+300º至-300º。
提供监控功能，可防止设备因剧烈和频繁运动引起的过热。
电气连接

电源电压 200-600 V，50/60 Hz
功耗 ISO-Cube 2.7 kW

www.abb.com/robotics
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IRB 6640 / IRB 6640ID

物理特性

机器人底座尺寸 1107×720 mm
重量 1310-1405 kg
环境

机械单元的环境温度
运行中
短期运输及仓储
（最长24小时）

+5℃（41℉）至 +50℃（122℉） *
-25℃（13℉）至 +55℃（131℉）
最高+70℃（158℉）

相对湿度 最高95％
噪音水平 最高71 dB（A）
运输及仓储中 -25℃（13℉）至 +55℃（131℉）
短时间耐温（最长24小时） 最高+70℃（158℉）
相对湿度 最高95％
噪音水平 最高73 dB（A）
安全 带监控、紧急停和安全功能的双回

路，3位启动装置
辐射 EMC/EMI屏蔽
选件 铸造专家型

铸造加强型
洁净室型

* 用于高速压机上下料时，最高环境温度为40℃。
数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

工作范围

IRB 6640-180/2.55，
IRB 6640-235/2.55，                   IRB6640-205/2.75
IRB 6640ID-200/2.55，                IRB6640ID-170/2.75

* 6640ID为1549 * 6640ID为1682

1324 1004
2061 2800

53
3

32
61

1814

1119*

* 1549 for 6640ID

903

2550

28
6

30
15

1252*

* 1682 for 6640ID

961

1999 2755

26
8

32
19

1604
2445

1067
3200

71
3

36
65

IRB 6640-185/2.8 IRB 6640-130/3.2
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机器人技术

IRB 6660
工业机器人

适用于高性能应用的机器人

IRB 6660 是专为高性能应用设计，性能出类拔萃的机器人。高刚

性设计提升准确性并缩短节拍时间，进而大幅提升生产率。

这款机器人有三个版本，两个版本的臂展较长，用于高性能压机

上下料作业，第三种用于铸件清洁和前道机加工预压等具有挑战

性的应用。

优化压机上下料应用的机器人

ABB 根据典型的冲压过程生产节拍要求，对 IRB 6660 的关键轴

实施了强化，并采用平行臂设计，使机器人刚性更强，速度更快，

更便于控制。

IRB 6660 负荷最大的齿轮均采用强化设计，延长了压机管理中高

速运转齿轮的使用寿命。

IRB 6660 的电源电缆和编码器解角器电缆均敷设在上臂空腔内，

为外轴的集成创造了便利条件。

前道机加工机器人

结构刚稳且功能强大的机器人可提升铸件清理和前道机加工应用

的效率。IRB 6660 采用平行臂结构，机械设计非常紧凑牢固，独

特的双承托轴承设计及配置的强大齿轮和电动机，使其适用于铣

削、去毛刺、打磨等应用。

这款机器人具备 ABB 的铸造专家 II 代 (Foundry Plus 2) 防护等级

以及专用芯片保护，可靠性提升的同时延长正常运行时间。

RobotWare 机械加工力控制

这款软件产品有助于改善加工效果、提升产品质量，对研磨应用

中的接触力实施有效控制可确保产品质量始终如一。

主要应用
机床上下料
压机上下料
机加工
研磨
切割 
打磨
锯切

IRB 6660
Industrial Robot

Robotics

A robot for high performance applications
The IRB 6660 is an extremely reliable robot designed for high 
performance applications. The stiff design supports accuracy 
and short cycle times, which in the end increases productivity.

It comes in three versions, two with long reach aimed at 
high-performance press tending operations and the the third 
designed for challenging applications like cleaning and pre-
machining of castings.  

The optimised press tending robot
The most critical robot axes have been reinforced according 
to typical press cycle time requirements. When combined 
with the parallel arm design it makes the robot stiffer, easier 
to control and faster.

The robot's gears have been reinforced to extend their life 
and improve how they function at faster speeds.
It also includes power and resolver cabling up to the upper 
arm house, which makes integration of an external axis easier.

The pre-machining robot
High productivity in cleaning and pre-machining applications 
requires a stiff and robust robot. The IRB 6660 has a parallel 
arm structure, and in general, a very compact and sturdy 
mechanical design. Its special dual bearing design and power-
ful gears and motors provide additional support for handling 
fluctuating process forces common within applications such 
as milling, deburring and grinding.

The robot is available with ABB’s Foundry Plus 2 protection 
and also has dedicated chip protection to further strengthen 
the reliability and uptime.

RobotWare Machining Force Control
This software product provides improved process results and 
quality – secure controlled contact force in grinding applica-
tion gives improved and consistent product quality.

Main Applications
Machine tending
Press tending
Machining
Milling
Cutting
Grinding
Sawing
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更多信息请访问：

www.abb.com.cn/robotics
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规格

机器人版本 臂长 有效负荷  臂负荷

IRB 6660-100/3.3  3.35 m 100 kg 20 kg

IRB 6660-130/3.1  3.10 m 130 kg 20 kg

IRB 6660-205/1.9  1.93 m 205 kg 15 kg + 500 kg 架上

轴数: 6  

保护 整机IP67、可选FoundryPlus 2和芯片保护 

                              （仅IRB  6660-205/1.9）

安装方式 落地式

IRC5 控制柜版本：单柜，双柜

性能

重复定位精度                 0.07 - 0.11 mm

轴运动 工作范围 单轴最大速度

                                                          100/3.3    130/3.1     205/1.9

轴1旋转 +180°至- 180° 110°/s    110°/s    130°/s  

轴2手臂 + 85° 至 - 42° 130°/s    130°/s    130°/s  

轴3手臂 +120°至 - 20° 123°/s    130°/s    130°/s

轴4手腕 +300° to - 300° 150°/s    150°/s    150°/s

轴 5弯曲 +120° to - 120° 120°/s    120°/s    120°/s

轴 6 转动 +360° to - 360° 240°/s    240°/s    240°/s

轴2-3 +160° to + 20°  

监督功能能防止密集和频繁运动造成应用程序过热。

IRB 6660

工作范围

为压机管理优化的IRB 6660-130/3.1和IRB 6660-100/3.3。

电气连接

电源电压 200-600 V, 50/60 Hz
功率消耗（最大负荷） 100/3.3  130/3.1         205/1.93

ISO-立方 2.3 kW 3.1 kW         3.6 kW
压机管理周期 4.7 kW 3.9 kw
物理

机器人底座尺寸        1,206 x 798 mm
重量                                   100/3.3  1,950 kg
                                          130/3.1  1,910 kg
                                           205/1.9  1,730 kg
环境

机器装置的环境温度

操作期间 + 5 °C (41 °F) -+50 °C (122 °F) *
运输和 - 25 °C (13 °F) -+55 °C (131 °F)
短期（最大24个小时）存最高 +70°C (158 °F) 
储期间  
相对湿度 最大95%
噪声水平 最大70-73 dB(A)
安全 双回路，配备监控、紧急停止和安全功能3位使能装置。 
辐射 EMC/EMI-屏蔽

在高速压机上下料应用中，最高环境温度为 40 ° C。

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

为预机械加工优化的 IRB 6660-205/1.9。
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Specification
Variants Reach Payload  Armload 
IRB 6660-100/3.3 3.35 m 100 kg  20 kg
IRB 6660-130/3.1 3.10 m 130 kg  20 kg 
IRB 6660-205/1.9 1.93 m 205 kg 15 kg + 500 kg on frame
Number of axes: 6 
Protection Complete robot IP 67, Optional FoundryPlus 2   
 and chip protection (only IRB 6660-205/1.9). 
Mounting:  Floor mounted
IRC5 Controller variants Single cabinet, Dual cabinet
Performance
Positions repeatability  0.07 - 0.11 mm
Axis movements Working range Axis max speed
  100/3.3 130/3.1 205/1.9 
Axis 1 Rotation +180° to - 180° 110°/s 110°/s 130°/s
Axis 2 Arm + 85° to - 42° 130°/s 130°/s 130°/s
Axis 3 Arm +120° to - 20° 123°/s 130°/s 130°/s
Axis 4 Wrist +300° to - 300°  150°/s 150°/s 150°/s
Axis 5 Bend +120° to - 120° 120°/s 120°/s 120°/s
Axis 6 Turn +360° to - 360° 240°/s 240°/s 190°/s
Axis 2-3  +160° to + 20° 
A supervision function prevents overheating in applications with intensive 
and frequent movements.

Working range

www.abb.com/robotics 

IRB 6660

Electrical connections
Supply voltage 200-600 V, 50/60 Hz 

Power consumption (max load) 100/3.3 130/3.1 205/1.93
ISO-Cube  2.3 kW 3.1 kW 3.6 kW
Press tending cycle  4.7 kW 3.9 kW
Physical
Dimensions robot base 1206 x 798 mm  
Weight  100/3.3 1950 kg 
 130/3.1 1910 kg 
 205/1.9 1730 kg 
Environment
Ambient temperature for mechanical unit 
During operation + 5° C (41° F) -+50°C (122° F) *
During transportation and  - 25° C (13° F) -+55°C (131° F)  
storage for short periods up to +70° C (158° F)  
(max 24h) 
Relative humidity Max 95%
Noise level  Max 70-73 dB(A)
Safety Double circuits with supervision,  
 emergency stops and safety functions,  
 3-positions enable device.
Emission EMC/EMI-shielded
*In a high-speed press tending application max ambient temperature is 40 °C.
Data and dimensions may be changed without notice

IRB 6660-130/3.1 and IRB 6660-100/3.3 are optimized for press tending IRB 6660-205/1.9 optimized for pre-machining 
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机器人技术

IRB 6660
工业机器人

适用于高性能应用的机器人

IRB 6660 是专为高性能应用设计，性能出类拔萃的机器人。高刚

性设计提升准确性并缩短节拍时间，进而大幅提升生产率。

这款机器人有三个版本，两个版本的臂展较长，用于高性能压机

上下料作业，第三种用于铸件清洁和前道机加工预压等具有挑战

性的应用。

优化压机上下料应用的机器人

ABB 根据典型的冲压过程生产节拍要求，对 IRB 6660 的关键轴

实施了强化，并采用平行臂设计，使机器人刚性更强，速度更快，

更便于控制。

IRB 6660 负荷最大的齿轮均采用强化设计，延长了压机管理中高

速运转齿轮的使用寿命。

IRB 6660 的电源电缆和编码器解角器电缆均敷设在上臂空腔内，

为外轴的集成创造了便利条件。

前道机加工机器人

结构刚稳且功能强大的机器人可提升铸件清理和前道机加工应用

的效率。IRB 6660 采用平行臂结构，机械设计非常紧凑牢固，独

特的双承托轴承设计及配置的强大齿轮和电动机，使其适用于铣

削、去毛刺、打磨等应用。

这款机器人具备 ABB 的铸造专家 II 代 (Foundry Plus 2) 防护等级

以及专用芯片保护，可靠性提升的同时延长正常运行时间。

RobotWare 机械加工力控制

这款软件产品有助于改善加工效果、提升产品质量，对研磨应用

中的接触力实施有效控制可确保产品质量始终如一。

主要应用
机床上下料
压机上下料
机加工
研磨
切割 
打磨
锯切

IRB 6660
Industrial Robot

Robotics

A robot for high performance applications
The IRB 6660 is an extremely reliable robot designed for high 
performance applications. The stiff design supports accuracy 
and short cycle times, which in the end increases productivity.

It comes in three versions, two with long reach aimed at 
high-performance press tending operations and the the third 
designed for challenging applications like cleaning and pre-
machining of castings.  

The optimised press tending robot
The most critical robot axes have been reinforced according 
to typical press cycle time requirements. When combined 
with the parallel arm design it makes the robot stiffer, easier 
to control and faster.

The robot's gears have been reinforced to extend their life 
and improve how they function at faster speeds.
It also includes power and resolver cabling up to the upper 
arm house, which makes integration of an external axis easier.

The pre-machining robot
High productivity in cleaning and pre-machining applications 
requires a stiff and robust robot. The IRB 6660 has a parallel 
arm structure, and in general, a very compact and sturdy 
mechanical design. Its special dual bearing design and power-
ful gears and motors provide additional support for handling 
fluctuating process forces common within applications such 
as milling, deburring and grinding.

The robot is available with ABB’s Foundry Plus 2 protection 
and also has dedicated chip protection to further strengthen 
the reliability and uptime.

RobotWare Machining Force Control
This software product provides improved process results and 
quality – secure controlled contact force in grinding applica-
tion gives improved and consistent product quality.

Main Applications
Machine tending
Press tending
Machining
Milling
Cutting
Grinding
Sawing

  
  
长
春
速
美
达
自
动
化
设
备
有
限
公
司
 

  
 网
址
：
ht
tp
:/
/w
ww
.c
cs
md
.c
om
.c
n 

  
 邮
箱
：
sa
le
s@
cc
sm
d.
co
m.
cn
 

电
话
：
04
31
-8
10
97
13
5 
 0
43
1-
81
09
71
36



更多信息请访问：

www.abb.com.cn/robotics
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规格

机器人版本 臂长 有效负荷  臂负荷

IRB 6660-100/3.3  3.35 m 100 kg 20 kg

IRB 6660-130/3.1  3.10 m 130 kg 20 kg

IRB 6660-205/1.9  1.93 m 205 kg 15 kg + 500 kg 架上

轴数: 6  

保护 整机IP67、可选FoundryPlus 2和芯片保护 

                              （仅IRB  6660-205/1.9）

安装方式 落地式

IRC5 控制柜版本：单柜，双柜

性能

重复定位精度                 0.07 - 0.11 mm

轴运动 工作范围 单轴最大速度

                                                          100/3.3    130/3.1     205/1.9

轴1旋转 +180°至- 180° 110°/s    110°/s    130°/s  

轴2手臂 + 85° 至 - 42° 130°/s    130°/s    130°/s  

轴3手臂 +120°至 - 20° 123°/s    130°/s    130°/s

轴4手腕 +300° to - 300° 150°/s    150°/s    150°/s

轴 5弯曲 +120° to - 120° 120°/s    120°/s    120°/s

轴 6 转动 +360° to - 360° 240°/s    240°/s    240°/s

轴2-3 +160° to + 20°  

监督功能能防止密集和频繁运动造成应用程序过热。

IRB 6660

工作范围

为压机管理优化的IRB 6660-130/3.1和IRB 6660-100/3.3。

电气连接

电源电压 200-600 V, 50/60 Hz
功率消耗（最大负荷） 100/3.3  130/3.1         205/1.93

ISO-立方 2.3 kW 3.1 kW         3.6 kW
压机管理周期 4.7 kW 3.9 kw
物理

机器人底座尺寸        1,206 x 798 mm
重量                                   100/3.3  1,950 kg
                                          130/3.1  1,910 kg
                                           205/1.9  1,730 kg
环境

机器装置的环境温度

操作期间 + 5 °C (41 °F) -+50 °C (122 °F) *
运输和 - 25 °C (13 °F) -+55 °C (131 °F)
短期（最大24个小时）存最高 +70°C (158 °F) 
储期间  
相对湿度 最大95%
噪声水平 最大70-73 dB(A)
安全 双回路，配备监控、紧急停止和安全功能3位使能装置。 
辐射 EMC/EMI-屏蔽

在高速压机上下料应用中，最高环境温度为 40 ° C。

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知。

为预机械加工优化的 IRB 6660-205/1.9。
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Specification
Variants Reach Payload  Armload 
IRB 6660-100/3.3 3.35 m 100 kg  20 kg
IRB 6660-130/3.1 3.10 m 130 kg  20 kg 
IRB 6660-205/1.9 1.93 m 205 kg 15 kg + 500 kg on frame
Number of axes: 6 
Protection Complete robot IP 67, Optional FoundryPlus 2   
 and chip protection (only IRB 6660-205/1.9). 
Mounting:  Floor mounted
IRC5 Controller variants Single cabinet, Dual cabinet
Performance
Positions repeatability  0.07 - 0.11 mm
Axis movements Working range Axis max speed
  100/3.3 130/3.1 205/1.9 
Axis 1 Rotation +180° to - 180° 110°/s 110°/s 130°/s
Axis 2 Arm + 85° to - 42° 130°/s 130°/s 130°/s
Axis 3 Arm +120° to - 20° 123°/s 130°/s 130°/s
Axis 4 Wrist +300° to - 300°  150°/s 150°/s 150°/s
Axis 5 Bend +120° to - 120° 120°/s 120°/s 120°/s
Axis 6 Turn +360° to - 360° 240°/s 240°/s 190°/s
Axis 2-3  +160° to + 20° 
A supervision function prevents overheating in applications with intensive 
and frequent movements.

Working range

www.abb.com/robotics 

IRB 6660

Electrical connections
Supply voltage 200-600 V, 50/60 Hz 

Power consumption (max load) 100/3.3 130/3.1 205/1.93
ISO-Cube  2.3 kW 3.1 kW 3.6 kW
Press tending cycle  4.7 kW 3.9 kW
Physical
Dimensions robot base 1206 x 798 mm  
Weight  100/3.3 1950 kg 
 130/3.1 1910 kg 
 205/1.9 1730 kg 
Environment
Ambient temperature for mechanical unit 
During operation + 5° C (41° F) -+50°C (122° F) *
During transportation and  - 25° C (13° F) -+55°C (131° F)  
storage for short periods up to +70° C (158° F)  
(max 24h) 
Relative humidity Max 95%
Noise level  Max 70-73 dB(A)
Safety Double circuits with supervision,  
 emergency stops and safety functions,  
 3-positions enable device.
Emission EMC/EMI-shielded
*In a high-speed press tending application max ambient temperature is 40 °C.
Data and dimensions may be changed without notice

IRB 6660-130/3.1 and IRB 6660-100/3.3 are optimized for press tending IRB 6660-205/1.9 optimized for pre-machining 
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IRB 6700
下一代大型工业机器人

机器人技术

同客户打交道已有40年之久，我们得到了一个明白无误的信

息：选择机器人产品，可靠性是唯一最重要的因素。因此，在

决定升级最热销的大型机器人系列时，我们慎重评估了每一项

有利于可靠性再上新台阶的改良方案，同时探索提升能效的途

径。

新一代IRB 6700家族是150 ~ 300 kg级别性能最强的机器人系

列。与前一代产品相比，IRB 6700采用更坚固耐用的设计，维

护间隔更长，维护流程更简单，能效更高，总体拥有成本降低

多达20%。

ABB依托强大的技术实力和创新能力打造的机器人产品足以应

对当今快速多变的生产环境。正因为我们对产品的质量与可靠

性充满信心，才有底气推出ABB Robot Care（ABB安心服务）
这一提供全方位支持的“固定费率”服务协议。

蕴含ABB尖端技术的新一代机器人将迅速成为您不可或缺的生

产骨干。

IRB 6700较上代产品更加可靠耐用，还减轻了维护作业的负

担，在150 ~ 300 kg级别机器人中性能最出众，总体拥有成本

却最低。IRB 6700在操作精度、有效负载和运行速度方面获得

全面改进，能耗降低15%；其平均故障间隔时间据测算长达40
万小时，出勤率大幅提高。

规格齐全

IRB 6700以更长的正常运行时间、更高的有效负载和更大的

工作范围，进一步扩充了ABB产品组合的实力，是点焊、物

料搬运及上下料环节的理想之选。IRB 6700系列产品规格齐

全，150 ~ 300 kg的有效负载和2.6 ~ 3.2 m的工作范围能广泛

适应汽车工业及一般制造工业的各类作业任务。

刚稳可靠

IRB 6700装备新一代高精度、高能效、高可靠的电机和紧凑型

齿轮箱，将品质保障落实到大大小小每一个零部件。整台机器

人采用高刚性结构，运行精度更高，节拍时间更短，防护性能

更强。IRB 6700可耐受极端生产环境，还能选配ABB Foundry 
Plus 2系统获得终极防护能力。

为了精确预测IRB 6700在生产实践中的可靠性，ABB投入试验

的样机数量为历次之最。

IRB 6700家族是ABB大型机器人历经40
年自然演进的第七代产品。

这条融合众多“下一代”优化设计的产
品线是与用户长期密切合作的结晶，以
详尽周密的工程调研为基础开发而成。

  
  
长
春
速
美
达
自
动
化
设
备
有
限
公
司
 

  
 网
址
：
ht
tp
:/
/w
ww
.c
cs
md
.c
om
.c
n 

  
 邮
箱
：
sa
le
s@
cc
sm
d.
co
m.
cn
 

电
话
：
04
31
-8
10
97
13
5 
 0
43
1-
81
09
71
36



2  IRB 6700 | ABB数据表

维护方便

在IRB 6700的设计过程中，ABB将维修保养的方便性视为降低

总体拥有成本的关键因素之一。最终推出的成品不但将维护间

隔延长了一倍，更优化了维护流程。ABB工程师平均只需20分
钟即可完成年检，维修保养时间也缩短了15%之多。

IRB 6700加强了电机检修的方便性，其维护技术文档以名

为“Simstructions”的图形化3D模拟技术制作而成，直观演

示，明白易懂。

支持LeanID技术

IRB 6700系列每一款机型均可配套LeanID，这种新型集成线

缆包（ID）解决方案将原本暴露在外的管、线等部分与机器人

合而为一，在成本与耐用性之间取得了最佳平衡。IRB 6700配
备LeanID之后，电缆运动轨迹变得可预测，简化了编程与仿真

工作，缩小了设备占地面积，磨损的减轻又能延长维护间隔时

间。

特性与优势

 − 维护间隔延长，维护时间缩短

 − 正常运行时间延长，平均故障间隔时间长达40万小时

 − 支持LeanID技术，以高性价比解决方案延长线缆包使用寿命

 − 采用高刚性结构，更加坚固耐用，并配备新一代电机和紧凑

型齿轮箱

 − 运行速度加快，节拍时间缩短（平均提速5%）

 − 操作精度与有效负载双提高

 − 适用于极端作业环境，可选装Foundry Plus 2功能包

 − 节能15%

规格（未配备LeanID）

机器人型号 工作范围 负载 重心 手腕转矩

IRB    

6700-200	 2.60 m	 200 kg	 300 mm	   981 Nm

6700-155	 2.85 m	 155 kg	 300 mm	   927 Nm

6700-235	 2.65 m	 235 kg	 300 mm	 1324 Nm

6700-205	 2.80 m	 205 kg 	 300 mm	 1263 Nm

6700-175	 3.05 m	 175 kg 	 300 mm	 1179 Nm

6700-150	 3.20 m	 150 kg 	 300 mm	 1135 Nm

6700-300 	 2.70 m 	 300 kg	 300 mm	 1825 Nm

6700-245	 3.00 m	 245 kg	 300 mm	 1693 Nm

所有型号均可增加负载。

上臂50 kg，轴1框架250 kg。

轴数  6

防护等级  整机IP 67

安装方式   落地式

IRC5控制器型号            单柜型

规格（配备LeanID）

机器人型号 工作范围 负载 重心 手腕转矩

IRB    

6700-200	 2.60 m	 175 kg	 300 mm	   981 Nm

6700-155	 2.85 m	 140 kg	 300 mm	   927 Nm

6700-235	 2.65 m	 220 kg	 300 mm	 1324 Nm

6700-205	 2.80 m	 200 kg 	 300 mm	 1263 Nm

6700-175	 3.05 m	 155 kg 	 300 mm	 1179 Nm

6700-150	 3.20 m	 145 kg 	 300 mm	 1135 Nm

6700-300 	 2.70 m 	 270 kg	 300 mm	 1825 Nm

6700-245	 3.00 m	 220 kg	 300 mm	 1693 Nm

所有型号均可增加负载。

上臂50 kg，轴1框架250 kg。

轴数  6

防护等级  整机IP 67

安装方式   落地式

IRC5控制器型号            单柜型

性能

	 6700-200  6700-155   6700-235   6700-245

重复定位精度RP（mm）	 0.05          0.05          0.05          0.05

重复循环精度RT（mm）	 0.06           0.12          0.08           0.12

	 6700-205   6700-175   6700-150   6700-300

重复定位精度RP（mm）	 0.05          0.05           0.06           0.06

重复循环精度RT（mm）	 0.08           0.12           0.14           0.07 
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ABB数据表 | IRB 6700  3

IRB 6700-200, IRB 6700-155

轴运动 工作范围 最大轴速

轴1旋转*	 +170° to  -170°	 110°/s

轴2手臂	   +85° to    -65°	 110°/s

轴3手臂	   +70° to  -180°	 110°/s

轴4手腕	 +300° to  -300° 	 190°/s

轴5弯曲**	 +130° to  -130°	 150°/s

轴6翻转***              +360° to  -360°	 210°/s

针对高强度、高频率作业提供防过热监测功能。

* 可选±220°，** 选装LeanID为±120°，*** 选装LeanID为±220°

IRB 6700-235, IRB 6700-205, IRB 6700-175, IRB 6700-150

轴运动 工作范围 最大轴速

轴1旋转* +170° to  -170°	 100°/s

轴2手臂   +85° to    -65°	   90°/s

轴3手臂   +70° to  -180°	   90°/s

轴4手腕 +300° to   -300°	 170°/s

轴5弯曲** +130° to  -130°	 120°/s

轴6翻转*** 	 +360° to  -360°	 190°/s

针对高强度、高频率作业提供防过热监测功能。

* 可选±220°，** 选装LeanID为±120°，*** 选装LeanID为±220°

IRB 6700-300, IRB 6700-245

轴运动 工作范围 最大轴速

轴1*                   +170° to  -170°	  100°/s

轴2****                 +85° to    -65°	   88°/s

轴3                      +70° to  -180°	    90°/s

轴4                    +300° to  -300°	  140°/s

轴5**                  +130° to  -130°	  110°/s

轴6***                 +360° to  -360°         180°/s

针对高强度、高频率作业提供防过热监测功能。

* 可选±220°，** 选装LeanID为±120°，*** 选装LeanID为±220°

**** 当轴3在+70 ～ -40范围内时，工作范围为+85 ～ -58

电气连接

电源电压	             200-600 V,50/60 Hz

功耗	             ISO-Cube 2.85kW

物理特性

机器人底座尺寸	               1004 x 720 mm

重量                                                 1170 - 1280 kg

环境参数

机械单元环境温度

运行中 + 5°C (41°F) -+50°C (122°F) * 
短期运输与储存                    - 25°C (13°F) -+55°C (131°F)
（最长24小时） 最高 +70°C (158°F)                                             
相对湿度 最高 95 %
噪音水平 最高 71 dB
安全性 双通道回路监测、紧急停和安全功能、3位启                    

                                           动装置

辐射 EMC/EMI屏蔽

选购件      Foundry Plus 2 

    LeanID

* 数据与尺寸若有变更，恕不另行通知。

IRB 6700工作范围

IRB 6700-155/2.85
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详情请垂询：

 
上海ABB 工程有限公司

机器人部

上海市浦东新区康新公路4528号
邮编：201319
电话：+86 21 6105 6666

www.abb.com.cn/robotics

请注意：

我们保留改进产品技术及修订本文件的权利，恕不另行通知。货品采购应以双方

议定的条款为准。ABB对于本文件可能存在的内容错谬或信息不详不承担任何责

任。我们对本文件及其所含信息保留所有权利。未经ABB事先书面许可，严禁复

制、使用或向第三方透露其全部或部分内容。

Copyright© 2014 ABB版权所有
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IRB 760
Industrial Robot 

Robotics

Shorter cycle times
The IRB 760 is the fastest robot of its kind and is capable of 
significantly shortening cycle times and raising productivity 
for full-layer palletizing. This four-axis robot has a reach of 
3.2 meters and a 450 kilograms payload capacity, enabling it 
to lift heavy objects and full pallet layers. With its high torque 
wrist and long reach it can achieve 880 cycles per hour at full 
load (400 mm, 2000 mm, 400 mm cycle). 

High precision movements
Utilizing ABB's patented motion control software, Quick-
Move™ and TrueMove™, the IRB 760 ensures palletizing is 
carried out with smooth movements and high path accurary. 
This means even the most sensitive products will be handled 
with great care without loosing cycle time. 

Low cost of ownership and increased productivity
The robot’s robust and rigid design – manufactured to au-
tomotive industry standards – ensures high uptime and low 
maintenance costs. The IRB 760 also features integrated 
process cabling which helps extend life and reduces wear. 
We also offer RoboCare, a three-year warranty package, that
ensures worry-free operation of your robots at a fixed cost. 
This package includes the patented ABB wireless Remote 
Services, which enables ABB experts to monitor robots and 
suggest optimized maintenance to further increase productiv-
ity.

Faster, easier programming
The user-friendly software, RobotStudio with Palletizing Pow-
erPac  – which runs on a regular PC – lets users who have no 
robot programming experience create programs and simula-
tions; and design palletizing installations. The software is used 
to “configure” palletizing systems rather than program them 
and reduces programming time by up to 80 percent.

Unrivalled experience and global support
With more than 25 years of experience in the palletizing sec-
tor, ABB is a multinational corporation that has a sales and 
service organization in 53 countries and over 100 locations.

Complete palletizing solutions
By combining the IRB 760 and RobotStudio with Palletizing 
PowerPac you get the fastest robotic full-layer palletizing sys-
tem in the world. With both elements working together path 
accuracy is optimized to ensure that your products will not 
only be handled very fast, but also with the utmost care. With 
an ABB robot solution palletizing will never be a bottle neck; 
either now or in the future.

The IRB 760 is a palletizing robot perfect 
for full-layer palletizing. The 4-axis robot 
can move and rotate large and heavy 
products at high speeds, and with the 
utmost care. It's compact design makes 
it ideal for fitting into existing packing 
lines.
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IRB 760

Main applications			 

Full layer palletizing, palletizing, depalletizing, material handling	

Specification			 

Handling capacity		  450 kg

Reach		  3.18 m

Number of axes		  4

Protection		  IP67 

Mounting		  Floor

IRC5 controller variants		  Single cabinet, Dual cabinet

Integrated power signal supply	 Optional

Integrated air supply		  Optional

Physical			 

Dimensions robot base		  1140 x 800 mm

Robot weight		  2310 kg

Performance (according to ISO 9283)			 

Position repeatability (RP)		  0.05 mm

Path repeatability (RT)		  0.80 mm

Movement			 

Axis movements	 Working range	              Maximum speed	

Axis 1	 +180° to -180°	 85°/s	

Axis 2 	 +85° to - 42°	 85°/s	

Axis 3	 +120° to - 20°	 85°/s	

Axis 4*	 +300° to - 300°	 160°/s	

* +67 rev. to - 67 rev. max

Electrical connections			 

Supply voltage		  200-600 V, 50-60 Hz

Power consumption		  ISO cube 2.75 kW 			 

Environment			 

Ambient temperature for mechanical unit:			 

During operation		  +- 0°C (32°F) to + 50°C (122°F)

During transportation and storage	 - 25°C (- 13°F) to + 55°C (131°F)

For short periods (max 24h)		  up to + 70°C (158°F)		

Relative humidity		  Max. 95%

Noise level		  < 70 dB (A)

Safety		  Double circuits with supervisions,  

		  emergency stops and safety func-		

		  tions, 3-position enabling device

Emission	 EMC/EMI shielded

Data and dimensions may be changed without notice

Working range

3180
1190

1052
1084

69
4

22
86

Cycles per hour

Load	 Cycles per hour

60 kg	 1500

450 kg	 880	

2000

R400

z 0z 0

Standard palletizing cycle
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机器人技术

IRB 7600
大功率机器人

主要应用领域
机械管理
物料搬运
压机管理
点焊

大功率机器人简介

ABB 的新型大功率机器人家族的问世，为您开辟了一个充满机遇

的全新世界。它推出了承重能力分别为 500kg、400kg、340kg
和 150kg 五种版本的产品。IRB7600 可应用于各种行业的重物搬

运作业，尤其是重型夹具的搬运、车身转动、发动机吊升、铸造

或锻造车间内重型零件搬运、机械设备组件的装卸以及大重型托

盘的搬运等。

安全投资

在利用机器人处理有效负载达 500kg 的重物时，最关键的问题就

是万一发生事故，如何保护全体人员、保护机器人及其他财产的

安全。

因此，我们添加了一系列统称为 Active Safety（主动安全）的软

件产品。

服务信息

一套内置服务信息系统监控机器的动作和负载，优化自身的服务

要求。

主动安全特征

碰撞检测功能大大减少了碰撞力。电子稳定路径，在考虑加速度、

阻力、重力和惯性的同时，尽最大可能确保机器人遵循其既定规

划路径。该功能通过我们的 TrueMove 实现。

主动制动系统在控制制动的同时，确保机器人维持其运行路径。

为实现最优性能，机器人通过自调节功能来适应实际有效负载。

该功能基于 QuickMove 技术。

被动安全功能

该类特征包括各种选项，例如负载识别、活动机械挡块和双保险

限位开关。
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规范

机器人版本

IRB
到达

距离

承重能力 重心 最大手腕扭矩

IRB 7600-500 2.55m 500 kg 360 mm 3010 Nm
IRB 7600-400 2.55m 400 kg 512 mm 3010 Nm
IRB 7600-340 2.8m 340 kg 360 mm 2750 Nm
IRB 7600-325 3.1m 325 kg 360 mm 2680 Nm
IRB 7600-150 3.5m 150 kg 360 mm 1880 Nm
（IRB 7600-150 带 100 kg 载荷时         1660 mm）

所有版本均可额外增加载荷

上臂载荷 50kg，轴 1 框架载荷 550kg
轴数： 6
性能

轴工作范围

轴 1 旋转 +180° to –180°
轴 2 臂 +80° to –60°
轴 3 臂 +60° to –180°
轴 4 手腕 +300° to –300°
轴 5 弯曲 +100° to –100°
轴 6 翻转 +300° to –300°
轴最大速度

325/500kg 400 kg 340 kg 150 kg
轴 1 75˚ /s 75˚ /s 75˚ /s 100˚ /s
轴 2 50˚ /s 60˚ /s 60˚ /s 60˚ /s
轴 3 55˚ /s 60˚ /s 60˚ /s 60˚ /s
轴 4 100˚ /s 100˚ /s 100˚ /s 100˚ /s
轴 5 100˚ /s 100˚ /s 100˚ /s 100˚ /s
轴 6 160˚ /s 160˚ /s 160˚ /s 190˚ /s

提供监控功能，可防止设备因剧烈和频繁运动引起的过热。

电气连接

电源电压 200-600 V, 50/60 Hz
物理特性

机器人底座尺寸 1206.5 x 791 mm
重量 2.400-2.450 kg
环境

机械部件环境温度

运行中 +5 ˚C（41 ˚F）至 +50 ˚C（122 ˚F）
操作和仓储中                    –25 ˚C（13 ˚F）至 +55 ˚C （131 ˚F）
短期耐温（最大 24 小时） 至 +70 ˚C（158 ˚F）
相对湿度 最高 95%
保护等级

操纵器 IP67
防护 铸造专家型 2/ 铸造底漆 2
控制器 风冷式

计算机系统 完全封闭

噪声级 最大 73 dB（A）
安全 双电路，带监控

紧急暂停和安全功能，

3 位启动装置

排放 EMC/EMI- 隔离

数据和尺寸若有变更，恕不另行通知

IRB 7600

www.abb.com.cn/robotics
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工作范围

IRB 7600-325/3.1

IRB 7600-340/2.8

IRB 7600-400/2.55 / IRB 7600-500/2.55

IRB 7600-150/3.5
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